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1. PRZEZNACZENIE | BUDOWA MIERNIKA

Cyfrowy miernik tablicowy N30O jest przeznaczony do pomiaru: licz-
by impulsow, czestotliwosci, okresu, czasu pracy, pozycji enkodera.
Dodatkowo miernik umozliwia wskazywanie aktualnej godziny. Pole od-
czytowe stanowi wyswietlacz LED, ktory pozwala na ekspozycje wyni-
kow w kolorach: czerwonym, zielonym oraz pomaranczowym. Mierzony
sygnat wejsciowy moze zosta¢ dowolnie przeksztatcony za pomoca
funkcji matematycznych i/lub 21 punktowej charakterystyki indywidu-
alne;.
Cechy miernika N300O:
e kolor wyswietlacza programowany indywidualnie w trzech
przedziatach,
e programowalne progi wyswietlania przekroczen,
e dwa alarmy przekaznikowe ze stykiem zwiernym pracujace
w 6 trybach,
e dwa alarmy przekaznikowe ze stykiem przetgcznym pracujace
w 6 trybach (opcija),
e sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego,
e automatyczne ustawianie punktu dziesigtnego,
e programowanie wyjs¢ alarmowych i analogowych z reakcjg na
wybrang wielkos¢ wejsciowa (wejscie gtowne lub pomocnicze),
e dodatkowe wejscie licznikowe,
e wejscia sterujace praca wejscia gtbwnego, dodatkowego lub obu
jednoczesnie,
sygnalizacja stanu wej$¢ dodatkowych,
mozliwos¢ sterownia praca licznikow za pomoca klawiatury miernika,
automatyczne zerowanie licznikow przy zadanej wartosci,
zegar czasu rzeczywistego z funkcjg podtrzymania zasilania
zegara w przypadku zaniku zasilania miernika,
e programowany czas usredniania — funkcja okna kroczacego
z czasem usredniania do 1 godziny,
e podglad nastawionych parametréw,
e blokada wprowadzonych parametréw za pomoca hasta,




e funkcje matematyczne przeliczajace wielko$¢ mierzona,

e przeliczanie wielko$ci mierzonej w oparciu o 21 punktowg
charakterystyke indywidualna,

e obstuga interfejsu z protokotem MODBUS w trybie RTU (opcja),

e uaktualnianie oprogramowania poprzez interfejs RS485 (opcja),

e przetwarzanie wielkosci mierzonej na standardowy — programowal-
ny sygnat pradowy lub napigciowy (opcja),

e podswietlenie dowolnej jednostki pomiarowej wedtug zamoéwienia,

e sygnalizacja dziatania alarmu — zataczenie alarmu powoduje
podswietlenia numeru wyjscia,

e Separowane galwanicznie migdzy soba wejscia impulsowe

e separacja galwaniczna migdzy przytaczami: alarmowymi, zasilaja-
cymi, wejéciowymi, analogowymi, wyjsciem zasilania pomocnicze-
go, interfejsem RS-485,

Stopien ochrony od strony czotowej IP65.

Gabaryty miernika 96 x 48 x 93 mm (wraz z zaciskami). Obudowa mier-

nika jest wykonana z tworzywa sztucznego.

Rys. 1. Wyglad miernika N30O




2. ZESTAW MIERNIKA

W sktad zestawu wchodza:

-miernik N3OO ..o
- instrukcja obstugi...
- karta gwarancyjna.........cccoeeeiiiinenn

- zestaw do mocowania w tablicy ......... 4 szt.
- USZCZEIKA . 1 szt

3. WYMAGANIA PODSTAWOWE,
BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania miernik odpowiada
wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

- szczegolnie wazne, nalezy zapoznac sig przed podta-
czeniem miernika. Nieprzestrzeganie uwag oznaczonych
tym symbolem moze spowodowac uszkodzenie miernika.

A - nalezy zwrdci¢ uwage, gdy miernik pracuje niezgodnie
z oczekiwaniami.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

e montazu i instalacji potaczen elektrycznych powinna dokonac¢
osoba z uprawnieniami do montazu urzadzen elektrycznych,

e przed wigczeniem miernika nalezy sprawdzi¢ poprawnosc
potaczen,

* miernik jest przeznaczony do instalowania i uzywania w przemysto-
wych elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych,

e w instalacji budynku powinien by¢ wytgcznik lub wytgcznik
automatyczny, umieszczony w poblizu urzagdzenia, tatwo dostepny
dla operatora i odpowiednio oznakowany.




4. MONTAZ

Miernik posiada listwy roztgczne z zaciskami srubowymi, ktére umozli-
wiajg przytaczenie przewodow zewnetrznych o przekroju 1,5 mm? dla
sygnatéw wejsciowych i 2,5 mm2 dla pozostatych sygnatéw.

W tablicy nalezy przygotowac otwdr o wymiarach 92+0.6 x 45+0.6 mm,
Grubos¢ materiatu z ktérego wykonano tablice nie powinna przekra-
cza¢ 6 mm. Miernik nalezy mocowac od przodu tablicy z odtgczonym
napigciem zasilania. Przed wtozeniem do tablicy zwréci¢ uwage na po-
prawne utozenie uszczelki. Po witozeniu do otworu, miernik umocowac
w tablicy za pomocg uchwytéw (rys. 2).

Rys. 2. Mocowanie miernika
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Rys. 3. Gabaryty miernika




4.1. Wyprowadzenia sygnatow

Na rys. 4. przedstawiono sygnaty wyprowadzone na ztgcza miernika.
Wszystkie sygnaty wejsciowe sg separowane miedzy sobg oraz odse-
parowane od pozostatych obwodéw. Obwody kolejnych grup sygna-
tow sg separowane miedzy sobg.

Dodatkowe sygnaty wyjsciowe (opcja)
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Rys. 4. Opis sygnatow na listwach przytaczeniowych

Zaciski Opis Zaciski Opis
1-2 W3- wejdcie gtéwne. Zliczanie 13-14 [ wyjscie alarmowe 2 przekaznikowe
impulsdw w dét. 15-16 | wyjécie 24V do zasilania
3-4 | W2 - wejécie dodatkowe. Licznik zewnetrznych przetwornikow
pomocniczy. 17-18 | zasilanie miernika
5-6 | W1-wejscie gtowne. Zliczanie 20-21-22 | wyjécie RS-485
impulsdw / czasu pracy 23-24 | wyjécie ciagte 1 napigciowe
7-8 | RST- wejécie zerujace (reset) 25-26 | wyjécie ciagte 1 pradowe
licznik gtéwny lub/i licznik 27-28-29 | wyjécie alarmowe 3 przekaznikowe
9-10 |S/S - start/stop zliczania. Funkcja | 30-31-32| wyjscie alarmowe 4 przekaznikowe
dostgpna po wiaczeniu w menu 34-35 | OC — wyjscie otwarty kolektor typu
miernika npn — sygnalizacja przekroczenia
11-12 | wyjécie alarmowe 1 przekaznikowe zakresu




4.2. Przyktady podtaczen

Przyktad podtaczenia miernika N30O i czujnika indukcyjnego z wyj-
sciem typu NPN i PNP przedstawiono na rys. 5. Sposéb podtaczenia
przetwornika z wyjsciem typu kontaktron/przekaznik przedstawiono na
rys. 6. W przyktadach pokazano podtaczenie wejscia gtownego W1.
Pozostate wejscia podtacza sie w sposob analogiczny pamiegtajac, ze
wszystkie wejscia sg separowane migdzy sobg i posiadajg uktad ogra-
niczajacy prad wejsciowy. Zakres napigc sterujgcych wejsciem powi-
nien by¢ w zakresie 5..24 V d.c.

a)
N300
[1]2]3] 4] 5] 6] 7] 8] o] 1] 11[12]13]14[15]16 J17]18]
w2 RsT s/S M —>0
wejécie 85..253 V=<
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- + - + 24V d.c.
W3 Wi
+oqv 00 1
(c2)
NPN __|<
(n)
GND
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b)

N300
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Rys. 5. Podtgczenie czujnika z wyjsciem OC:
a) typu NPN, b) typu PNP.
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Rys. 6. Podtaczenie czujnika z wyjsciem typu kontaktron/przekaznik.
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5. OBSLUGA

5.1. Opis wyswietlacza

wskazniki alarmow warto$¢ mierzona
TART/STOP /
STARTISTO =T\ 7

stan wejécia Start/Stop P

2 3 4 /
™~~~ . .
nie uptynat okres sS4 deSWletIona
usredniania R: Hz jednostka
P

l5|l7][A][<3=‘1]

/ \
/

\

RESET
stan wejscia RST

przycisk przycisk
rezygnacji zwigkszania
warto$ci
przycisk przycisk
zmiany wartosci akceptaciji

Rys. 7. Opis ptyty czotowej miernika

5.2. Komunikaty po wtgczeniu zasilania

Po wiaczeniu zasilania miernik wyswietla nazwe miernika N30-o, a na-
stepnie wersje programu w postaci x.xx — gdzie x.xx jest numerem aktu-
alnej wersji programu lub numerem wykonania specjalnego. Nastepnie
miernik dokonuje pomiarow i wyswietla warto$¢ sygnatu wejsciowego.
Przy wyswietlaniu wartosci miernik automatycznie ustawia pozycje
przecinka, przy czym format (liczba miejsc po przecinku) moze zostac
ograniczona przez uzytkownika.

5.3.  Funkcje przyciskow
- przycisk akceptacii:

= wejscie w tryb programowania (przytrzymanie przez
okoto 3 sekund),

12
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poruszanie sie po menu — wybor poziomu,
wejscie w tryb zmiany wartosci parametru,
zaakceptowanie zmienionej wartosci parametru,

zatrzymanie pomiaru — podczas trzymania przycisku wynik na
wyswietlaczu nie jest aktualizowany.
Pomiar jest nadal wykonywany.

(_a - przycisk zwigkszania wartosci:
wys$wietlanie wartosci maksymalnej. Nacisnigcie przycisku powo-
duje wyswietlanie warto$ci maksymalnej przez okoto 3 sekundy,
wejscie do poziomu grupy parametrow,
poruszanie sig po wybranym poziomie,
zmiana wartosci wybranego parametru - zwigkszanie wartosci,

(<) - przycisk zmiany cyfry:
wyswietlanie wartosci minimalnej. Nacisniecie przycisku powoduje
wyswietlanie wartosci minimalnej przez okoto 3 sekundy,
wejscie do poziomu grupy parametrow,
poruszanie sig po wybranym poziomie,
zmiana wartosci wybranego parametru — przesunigcie sie
na kolejng cyfre,

- przycisk rezygnaciji:
wejscie do menu podgladu parametréw miernika (przytrzymanie
przez okoto 3 sekundy),
wyjscie z menu podgladu parametrow miernika,
rezygnacja ze zmiany parametru,
bezwzgledne wyjscie z trybu programowania (przytrzymanie
przez okoto 3 sekundy).

Wecidnigcie kombinacji przyciskow i przytrzymanie okoto
3 sekund powoduje kasowanie sygnalizacji alarméw. Operacja ta dzia-
ta wytacznie przy wiaczonej funkcji podtrzymania.

Weigniecie kombinacii przyciskow (<) powoduje kasowanie
wartoéci minimalnej.

13



Wecisnigcie kombinacji przyciskéw (_a ) powoduje kasowanie
wartosci maksymalnej.

Wecisnigcie kombinacji przyciskow (<) (_a ) powoduje wyswiet-
lenie zawartosci licznika drugiego. Dtuzsze przytrzymanie (powyzej 3
sekund) powoduje reset licznika gtéwnego (jezeli wiaczona jest obstu-
ga licznikow z klawiatury). Licznik pomocniczy kasowany jest tylko z
menu licznika Inp2.

Wecisnigcie i przytrzymanie kombinacji przyciskow (<) przez
ponad 3 sekundy powoduje zatrzymanie zliczania (dla trybu licznika
impulsow i licznika czasu pracy), jezeli funkcja klawiszy jest wtgczona.
Wecisniecie i przytrzymanie kombinacji przyciskow ( a ) przez
ponad 3 sekundy powoduje start zliczania (dla trybu licznika impulsow i
licznika czasu pracy), jezeli funkcja klawiszy jest wtaczona.

Wcisnigcie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy przycisku
powoduje wejscie do matrycy programowania. Matryca programowa-
nia moze zosta¢ zabezpieczona kodem bezpieczenstwa.

Wecisnigcie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy przycisku
powoduje wejscie do menu podgladu parametrow miernika. Po menu
podgladu nalezy poruszac¢ sie za pomoca przycisku [ < Ji ([ a ).
W menu tym dostepne sg wszystkie programowalne parametry mierni-
ka w trybie tylko do odczytu. Menu Ser nie jest dostepne w tym trybie.
Wyjécie z menu podgladu odbywa sie za pomoca przycisku (C<2 ).
W menu podgladu symbole parametréw sa wyswietlane na przemian
z ich wartoscia. Rys. 8 przedstawia algorytm obstugi miernika.

5.4. Programowanie

Nacisnigcie przycisku i przytrzymanie go przez okoto 3 sekundy
powoduje wejscie do matrycy programowania. Jezeli wejécie jest zabez-
pieczone hastem wowczas jest wyswietlony symbol kodu bezpieczenstwa
SEL na przemian z ustawiong wartoscia 0. Wpisanie poprawnego kodu

14
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powoduje wejscie do matrycy, wpisanie btednego kodu powoduje wy-
Swietlenie napisu £~ {od. Na rysunku 9 przedstawiono matryce przej$é
w trybie programowania. Wyboru poziomu dokonuje sie za pomoca przy-
cisku (<= ], natomiast wejscie i poruszanie sie po parametrach wy-
branego poziomu odbywa sie za pomocg przyciskow (< Ji (& ).
Symbole parametréw sg wyswietlane na przemian z ich aktualng warto$-
cig. W celu zmiany wartosci wybranego parametru nalezy uzy¢ przycisku
(<= ). Aby zrezygnowac ze zmiany parametru nalezy uzy¢ przycisku
(G ]. W celu wyjécia z wybranego poziomu nalezy wybraé symbol
----- i nacisna¢ przycisk (<= ). Aby wyj$¢ z matrycy programowania do
pomiaru nalezy wcisna¢ przycisk przez okoto 1 sekunde. Wow-
czas pojawi sie napisu £~d na czas okoto 3 sekund i miernik przejdzie
do wyswietlania wartosci mierzonej. W przypadku pozostawienia mier-
nika w trybie programowania parametrée po uptywie czasu 30 sekund
nastgpi automatyczne opuszczenie trybu programowania (parametru,
nastgpnie menu) i przejécie do wyswietlania warto$ci mierzone;.

5.4.1 Sposoéb zmiany wartosci wybranego parametru.

W celu zwigkszenia wartosci wybranego parametru nalezy wcisna¢
przycisk (_a ). Jednokrotne wcisniecie przycisku powoduje zwiek-
szenie wartosci o 1. Zwiekszenie wartosci przy wyswietlanej cyfrze 9
powoduje ustawienie 0 na tej cyfrze (lub znaku minus w przypadku
najstarszej cyfry wyswietlacza). Zmiana pozycji kursora nastepuje po
przycisnigciu przycisku (< ).

W celu zaakceptowania nastawionego parametru nalezy wcisna¢ przy-
cisk . Nastapi wtedy zapisanie parametru i wyswietlanie jego
symbolu na przemian z nowg wartoécia. Wcisnigcie przycisku w
trakcie zmiany wartosci parametru spowoduje zrezygnowanie z zapisu

5.4.2 Zmiana wartosci zmiennoprzecinkowych

Zmiana wykonywana jest w 2 etapach (przejscie do nastepnego etapu

nastepuje po wcisnigciu przycisku (<= )):

1) ustawienie wartosci z zakresu -19999...99999 analogicznie jak dla
wartosci catkowitych;

18



2) ustawienie pozycji kropki (00000., 0000.0, 000.00, 00.000, 0.0000);

przycisk (< Jprzesuwa kropke w lewo, natomiast przycisk (_a )
przesuwa kropke w prawo;

Wecisniecie przycisku w trakcie zmiany wartosci parametru spo-
woduje zrezygnowanie z zapisu.

5.4.3 Charakterystyka parametréw programowych

W tablicy ponizej przedstawiono parametry programowane oraz zakres
zmian ich wielkosci. W tablicy 8 przedstawione zostaty dostgpne funk-
cje dodatkowe w zaleznosci od wybranego typu wejscia gtownego

powoduje zliczanie w dét (tryb licznika
impulséw i licznika czasu pracy).

Tablica 1
InP 1
Symbol
para- Opis Zakres zmian
metru
Cntr - liczba impulséw.
FrEqL - czestotliwos¢ dla
(f < 10 kHz).
FrEqH - czestotliwosc¢ dla
(f > 10 kHz).
o o . tACH - predkos¢ obrotowa.
tYP1 | Wybor wielkosci mierzonej PEr — okres.
PErH - dtugi okres > 10°s.
CntH - licznik czasu pracy.
Hour — aktualny czas.
Enc - enkoder inkremen-
talny.
Wy_t[)c’)lr przgskalow,a,nia_wielkoé_ci And — mnoZenie przez
SCAL{ | eisciowe. War?osc mierzona jest y stata,
mnozona lub dzielona przez warto$c diu - dzielenie przez stata
zadang (parametr ConsS). ’
Stata przeskalowujaca wielko$¢ wej-
ConS1 $ciowa. Wpisanie wartosci ujemnej -19999...99999
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cd. Tablica 1

t L1

Minimalny czas trwania niskiego pozio-
mu impulsu na wejsciu gtdwnym.
Wprowadzenie warto$ci mniejszej niz
0,25 lub 5 ms (w zaleznosci od trybu
pracy — patrz tabela 8) powoduje wyta-
czeniu funkcji kontroli dtugosci niskiego
poziomu sygnatu. Warto$¢ wyrazona w
milisekundach.

0...60000

Minimalny czas trwania wysokiego po-
ziomu impulsu na wejéciu gtownym.
Wprowadzenie  wartosci  mniejszej
niz 0,25 lub 5 ms (w zaleznosci od
trybu pracy — patrz tabela 8) powo-
duje wytaczeniu funkcji kontroli dtu-
gosci  wysokiego poziomu sygnatu.
Warto$¢ wyrazona w milisekundach
Parametry t_L1 i t_H1 okreslaja maksy-
malng warto$¢ czestotliwosci (minimal-
ny okres sygnatu = t_L1+t_H1 + 0,2s).

0...60000

E_In1

Zezwolenie na funkcje zewnetrzne: start/
stop, kasowanie. Uwzgledniane tylko
trybach licznikowych: licznik impulséw
i licznik czasu pracy. Przy funkcjach ze-
wnetrznych wiaczonych licznik czasu
pracy zlicza tylko przy podanym sygnale
wysokim na wejscie W1.

bUt - funkcje zewnetrzne
wytgczone. Dostep do funkciji
tylko z poziomu przyciskéw
miernika.

In — funkcje wytaczone. Funk-
cje zewnetrzne wtaczone.
Dostep za pomoca przyci-
skow wytaczony.

bUtIn — Funkcje zewnetrzne
wiaczone. Dostep za pomoca
przyciskow oraz wejs¢ do-
datkowych. Wyzszy priorytet
maja wejécia zewnetrzne. Z
poziomu klawiatury dostepna
jest opcja kasowania licznika.

Auto1

W trybie pracy licznika, warto$¢ licznika
jest automatycznie kasowana po osig-
gnigciu tej wartosci. Wpisanie wartosci 0
wylacza funkcje. W trybie pracy pomiaru
czestotliwosci niskiej, predkosci, okresow,
jest to czas w sekundach trwania pomiaru
(czas do zgtoszenia braku impulsu).

-19999...99999
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c.d. Tablica 1

Czas pomiaru wyrazony w sekundach. Wy-
nik na wyswietlaczu reprezentuje wartosé

Cnt1 | $rednig wyliczong w okresie Cnt1. Parametr| 1...3600
ten nie jest uwzgledniany podczas pomiaru
w trybach licznikowych.
oFF —brak dodatkowych
operacji mat.
sqr — warto$¢ mierzona jest
podniesiona do kwadratu.
sqrt — pierwiastek kwadratowy
Funkcie matematyczne. Na wartogci| Wartosci mierzonej.
FUnGCt | Zmierzonej jest wykonywana dodatkowo Inv — odwrotnos¢ wartosci
wybrana operacja matematyczna przed| MIi€rzonej. B »
charakterystyka indywidualna. InvSq - odwrotnos¢ wartosci
mierzonej jest podniesiona do
kwadratu.
InvSt - pierwiastek
kwadratowy odwrotno$ci
wartosci mierzonej
Tablica 2
InP 2
Symbol
parame- Opis Zakres zmian
tru
Aktualna wartos¢ licznika pomoc-
Cntr2 niczego -19999...99999
Wybor przeskalowania wielkosci
wejsciowej dla wejscia pomocnicze- And — mnozenie przez stat
SCAL2 | go. Warto$¢ mierzona jest mnozona P &

lub dzielona przez warto$¢ zadang
(parametr ConS2).

diu — dzielenie przez stata.
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c.d.Tablica 2

ConS2

Stata przeskalowujaca wielko$¢ wej-
dciowa. Wpisanie wartosci ujemnej
powoduje zliczanie w dot.

-19999...99999

t L2

Minimalny czas trwania niskiego
poziomu impulsu na wejsciu pomoc-
niczym.

Wprowadzenie warto$ci mniejszej niz
0,25 ms powoduje wytaczeniu funkcii
kontroli dtugosci niskiego poziomu
sygnatu. Wartoé¢ wyrazona w milise-

0...60000

Minimalny czas trwania wysokiego
poziomu impulsu na wejéciu pomoc-
niczym.

Wprowadzenie wartosci  mniejszej
niz 0,25 powoduje wytgczeniu funkgcii
kontroli dtugosci wysokiego poziomu
sygnatu.

Parametry t_L2 i {_H2 okreslajg maksy-
malng wartos¢ czestotliwosci (minimal-
ny okres sygnatu = t_L2+t_H2 + 0,2s).

0...60000

E_In2

Zezwolenie na funkcje zewnetrzne:
start/stop, kasowanie

On - wejscia sterujace steruja
pracg licznika pomocniczego.
Off — wejécia sterujace nie
wptywajg na prace licznika
pomocniczego.

Auto2

Licznik jest automatycznie kasowany
po osiggnigciu tej wartosci. Wpisanie
wartoséci 0 wytacza funkcije.

-19999...99999

CLr2

Skasuj zawartos¢ licznika. Wybranie
opcji Yes powoduje skasowanie za-
wartosci licznika i przejscie funkcji w
stan nO. Wybranie wartosci AUtO2
powoduje  przepisanie  wartosci
AUtO2 do licznika pomocniczego.

nO - nie kasuj,

YeS - skasuj licznik,

AUtO2 - przepisuje warto$¢
AUtO2 do licznika pomocni-
czego
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Tablica 3

Ind
Symbol . .
parametru Opis Zakres zmian
llo$¢ punktéw ch-ki indywidualnej.
Dla wartoéci mniejszej od dwa ch-ka in-
dywidualnajest wytaczona. Liczba odcin-
IndCp kow jest to liczba punktéw pomniejszona 1..21
o jeden. Charakterystyka indywidualna
nie jest uwzgledniana w trybie HoUr.
Warto$¢ wielkosci mierzonej dla ktorej
Hn bedziemy oczekiwali Yn (n - numer -19999...99999
punktu).
Yn Warto$¢ oczekiwana dla Xn. -19999...99999
Tablica 4
dISP
Symbol . .
parametru Opis Zakres zmian
Minimalna pozycja przecinka przy 0.0000- 0
wyswietlaniu wartosci mierzonej — format | 00.000 — 1
d_P wyswietlania. Parametr ten nie jest 000.00- 2
uwzgledniany podczas trybu CoUntH 0000.0- 3
i HoUr. 00000- 4
Kolor wy$wietlacza, gdy warto$¢ wy-
Coldo Swietlana jest mniejsza od ColLLo
Kolor wy$wietlacza, gdy warto$¢ wy- rEd — czerwony
CoLbE | swietlana jest wigksza od ColLLo grEEn - zielony
i mniejsza od ColLHi. orAnG - z6tty
Kolor wyswietlacza, gdy warto$¢ wy-
CoLuP Swietlana jest wigksza od CoLHi
CoLLo | Prog dolny zmiany koloru -19999..99999
CoLHi | Gérny prég zmiany koloru -19999..99999
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cd. Tablica 4

Prég dolny zawgzenia wyswietlania.
Wartosci ponizej zadeklarowanego pro-
ovrLo gu sygnalizowane sg na wyswietlaczu -19999..99999
symbolem
Prog gorny zawezenia wyswietlania.
ovrHi Wartoéci powyzej zadeklaroyvgnego pro- -19999..99999
gu sygnalizowane sg na wyswietlaczu
symbolem
Tablica 5
ALr1, ALr2, ALr3, ALr4
Symbol . .
parametru Opis Zakres zmian
P_A1 InP1 - wejscie gtéwne (war-
P_A2 | wielkos¢ wejsciowa, sterujaca tos¢ wskazywana).
P_A3 |alarmem. HoUr - zegar czasu
P Ad rzeczywistego.
PrL1
PrL2
Dolny proég alarmowy. -19999...99999
PrL3 v preg Y
PrL4
PrH1
PrH2
Gorny prég alarmowy. -19999...99999
PrH3 Y P Y
PrH4
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cd. Tablica 5

n-on - normalny (przejscie
z0nat),

n-oFF — normalny (przejs$cie
z1na0),

on - wigczony,

tYP1
typ2 | Typalarmu. Rys. 12 przedstawia oFF —wytaczony,
graficzne zobrazowanie typow H-on - reczny wtaczony; do
tYP3 alarmoéw. czasu zmiany typu alarmu
tYP4 wyjécie alarmowe zostaje na
state zatgczone
H-oFF - reczny wytaczony;
do czasu zmiany typu alarmu
wyjécie alarmowe zostaje na
state wytgczone.
dLY1
dLy2 Opdznienie przetaczenia alarmu
(opoznienie przy zataczaniu i 0..900
dLy3 wytgczaniu alarmu).
dLY4
Podtrzymanie sygnalizaciji
alarmu. W sytuacji gdy funkcja
podtrzymania jest zatagczona po
ustgpieniu stanu alarmowego
dioda sygnalizacyjna nie jest
LEd1 wygaszana. Sygnalizuje ona stan
LEd2 |alarmowy do momentu wyga- oFF - funkcja wylaczona
LEd3 | szenia jej za pomocg kombinacii | on - funkcja wiaczona
LEd4 przyciskéw .

Funkcja dotyczy tylko i wytacznie
sygnalizacji alarmu, a wiec styki
przekaznika bedg dziataly bez
podtrzymania zgodnie z wybra-
nym typem alarmu.
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Tablica 6

out
Symbol . .
arametru Opis Zakres zmian
InP1 - wejscie gtowne (war-
P An Wielkos$¢ wejsciowa, na ktorg ma tos¢ wskazywana).
- reagowac wyjscie analogowe. Hour - zegar czasu
rzeczywistego.
Dolny prog wyjscia analogowego.
AnL Nalezy podac¢ Wlartolslc, dla ktorej -19999...99999
chcemy uzyska¢ minimalng war-
08¢ sygnatu na wyjsciu analogowym.
Gorny prog wyjécia analogowe-
go. Nalezy podac wartos$c¢ dla kté-
AnH rej chcemy uzyska¢ maksymalng | -19999...99999
warto$¢ sygnatu na wyjsciu ana-
logowym (10 V lub 20 mA).
0_10U - napigciowe 0...10 V
tyPA Typ wyjscia analogowego 0_20A - pradowe 0...20 mA
4 _20A - pradowe 4...20 mA
4.8 — 4800 bit/s
9.6 — 9600 bit/s
bAud Predkos¢ transmisji interfejsu 19.2 — 19200 bit/s
RS485 38.4 — 38400 bit/s
57.6 — 57600 bit/s
115.2 - 115200 bit/s
r8n2
rot Typ ramki transmisyjnej interfejsu | r8E1
P RS485 rgo1
r8n1
Addr Adres w sieci MODBUS. Wpisa- 0..247

nie wartosci O wytacza interfejs.

26



Tablica 7

SEr
Symbol . Rk
parametru Opis Zakres zmian
Whpis ustawien fabrycznych. Usta-
wienie wartosci YeS powoduje | no  nic nie réb.
SEt wpisanie do miernika parametrow YeS - powoduje wpisanie

standardowych.

Warto$ci  parametrow fabrycz-

nych przedstawiono w tablicy 9.

Wprowadzenie nowego hasta.

SEC Wprowadzenie wartosci O wyfa- | 0...60000

cza hasto.

Ustawienie aktualnego czasu. Wpro-
wadzenie blednego czasu anuluje

HOUR wprowadzanie czasu. Wartos¢ wpro-

wadzona nie zostanie pobrana.

nastaw fabrycznych.

0,00...23,59

On - podswietlenie jednostki
wigczone.

Off — podswietlenie jednostki
wytaczone.

unit Podswietlanie jednostki.

Test wyswietlaczy. Test polega na | yeg — powoduje uruchomie-
{ESt kolejnyrr|1 zapaIaPiu segm%nt(éw nie testu. Wcisniecie przyci-
wyéwietlacza cyfrowego. Diody o .

alarmowe i diody podswietlania sku k?nczy test.
jednostki powinny by¢ zapalone. | M@~ nic nie réb.

W tabeli 8 zestawiono tryby pracy wejscia gtéwnego W1/W3 oraz wej-
dcia dodatkowego W2. Wejscie W3 jest to wejscie pomocnicze wejscia
gtéwnego wykorzystywane tylko w trybie pracy licznika impulséw oraz
enkodera. Wejscie dodatkowe W2 dziata tylko jako licznik impulsow.
Wartos¢ AUTO w trybie licznika impulséw, enkodera oraz licznika cza-
su pracy jest wartoscig, ktorej przekroczenie powoduje automatyczne
kasowanie zawartosci licznikéw. W trybie pracy: pomiar czestotliwosci
(f < 10kHz), predkosci obrotowej, pomiarach okresu, wpisanie wartosci
z zakresu czasu pomiaru, zmniejsza czas trwania pojedynczego pomia-
ru. Dla warto$ci AUTO spoza zakresu pomiarowego, jako czas pomiaru
przyjmowany jest najdtuzszy czas pomiaru. Automatyczne kasowanie w
zaleznosci od sposobu zliczania dziata zgodnie z tabelg 8a. Gdy wartos¢
mierzona jest zwigkszana i wartos¢ AUTO jest wieksza od zera, wow-
czas po przekroczeniu wartosci AUTO warto$¢ mierzona jest zerowana.
Natomiast gdy wartos¢ mierzona jest zmniejszana i przekroczy zero, to
warto$¢ mierzona jest ustawiana na AUTO.
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5.4.4 Charakterystyka indywidualna

Mierniki N300 moga przeliczy¢ warto$¢ mierzong na dowolng wartosc
dzieki zaimplementowanej funkcji charakterystyki indywidualnej. Cha-
rakterystyka indywidualna przeskalowuje wejsciowy sygnat mierzony na
wartos¢ oczekiwang (rys.11). Sposéb oddziatywania charakterystyki in-
dywidualnej na prace miernika zostat przedstawiony na rys. 10.

Wartoéc’
wys$wietlana
Wartos¢ Przeskalowanie Funkcje Charakterystyka Ste(c')wan\e
mierzona stata Cons1 matematyczne [>|  indywidualna wyjsciami
analogowymi
Slerowanig
alarmami
Interfejs
—
RS-485

Rys. 10. Dziatanie charakterystyki indywidualney.

Uzytkownik moze wprowadzi¢ maksymalnie dwadziescia funkcji po-
przez podanie punktéw okreslajacych przedziaty wraz z wartosciami
oczekiwanymi (rys. 11). Programowanie charakterystyki indywidualnej
polega na okresleniu ilosci punktow, ktérymi bedzie linearyzowana
funkcja wejsciowa. Nalezy pamietac, ze liczba funkcji linearyzujacych
jest o jeden mniejsza od liczby punktow.

Nastepnie nalezy zaprogramowac kolejne punkty poprzez podanie
wartoéci mierzonej (Hi) i odpowiadajacej jej wartosci oczekiwanej
— wartosci, ktéra ma zosta¢ wyswietlona (Yi) (gdzie i — numer kolejnego
punktu, O<i<n).
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Graficzng interpretacje charakterystyki indywidualnej przedstawiono
narys. 11.

Warto$ ¢
oczekiwana
A
Y10
vg YO
Y7
Y6
Y5
Y4
Y3
Y2 —
Y1 -
H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10  Warto$¢

mierzona

— Funkcja wejsciowa
— Funkcja zlinearyzowana

Rys. 11. Charakterystyka indywidualna.

Podczas przyblizania funkcji nalezy pamigtac, ze dla przyblizenia krzy-
wych mocno odbiegajacych od charakterystyki liniowej im wigksza
liczba odcinkéw linearyzujacych tym mniejszy btad zwigzany z linea-
ryzacja.
Jezeli wartosci mierzone sg mniejsze od H1 woéwczas przeliczania zo-
stang wykonane w oparciu o pierwszg prostg wyliczong na podstawie
punktow (H1,Y1) i (H2,Y2). Natomiast, dla wartosci wiekszych od Hn
(gdzie n<22 — ostatnia zadeklarowana warto$¢ mierzona), warto$¢ do
wys$wietlenia zastanie wyliczona na podstawie ostatniej wyznaczone;j
funkciji liniowe;.
Uwaga: Wszystkie wprowadzone punkty wartosci mierzonej (Hn) mu-
szg by¢ utozone w kolejnosci rosnacej, tak aby zachodzita zaleznosce:
H1 <H2 <H3... < Hn
Jezeli powyzsze nie jest spetione funkcja charakterystyki indywidual-
nej zostanie automatycznie wytgczona (nie bedzie realizowana) i zosta-
nie ustawiona flaga diagnostyczna w rejestrze statusu.
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5.4.5 Typy alarméw

Miernik N30O wyposazony jest w 2 wyjscia alarmowe ze stykiem zwier-
nym oraz dwa wyjécia alarmowe ze stykiem zwierno-rozwiernym (op-
cja). Kazdy z alarméw moze pracowac w jednym z szesciu trybow. Na
rys. 12 przedstawiono prace alarmu w trybach: n-on, n-off, on, off. Dwa
pozostate tryby: h-on i h-off oznaczajg odpowiednio zawsze zataczony
i zawsze wytaczony. Tryby te przeznaczone sg do recznej symulacji
stanéw alarmowych.

Wyjscie Wyjscie
alarmu alarmu
L A
=== 1 "
A yiscie A wyjscie
o \/ wiaczone ol — — wylaczone
wyjécie wyjécie
wytaczone | | wiaczone | |
PrL PrH Wielkosé PrL PrH Wielkosé
mierzona mierzona
a) n-on b) n-off
Wyisoie Wyjécie
alarmu alarmu
1 y
L e Wy :
siscie wyjécie A wyiscie
wiaczone 'y 0 | wiaczone y wiaczone
wyjécie wyjécie wyjécie
wy&aczone| | wytaczone | wylaczone |
PrL PrH Wielkos¢ PrL PrH Wielkoss
mierzona mierzona
c)on d) off

Rys. 12. Typy alarmdw: a) n-on, b) n-off ¢) on d) off.
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Uwaga !
e W przypadku alarméw typu n-on, n-off, on, off wpisanie

PrL>PrH spowoduje wytgczenie alarmu.

e W przypadku przekroczenia zakresu pomiarowego reakcja prze-
kaznikow jest zgodna z wpisanymi parametrami PrL, PrH, tYP.
Mimo wyswietlania przekroczenia miernik nadal dokonuje pomiaru.

e Miernik kontroluje na biezgco warto$¢ aktualnie wprowadzanego
parametru. W przypadku kiedy wprowadzona warto$¢ przekroczy
gorny zakres zmian podany w tablicy 1 miernik dokona automa-
tycznej zmiany na warto$¢ maksymalng. Analogicznie w przypadku
kiedy wprowadzona warto$¢ przekroczy dolny zakres zmian
podany w tablicy 1 miernik dokona automatycznej zmiany na
wartos¢ minimalna.

5.4.6 Format wyswietlania

Miernik N30O automatycznie dostosowuje format (precyzje) wyswietla-
nia do wartosci wielkosci mierzonej. Aby funkcja mogta zosta¢ w petni
wykorzystana nalezy wybra¢ format 0.0000, wowczas miernik bgdzie
wyswietlat wartos¢ mierzong z mozliwg najwiekszg doktadnoscig. Funk-
cja ta nie dziata dla wyswietlania czasu, gdzie format jest automatycz-
nie ustawiony. Biezacy czas (tryb HOUr) wys$wietlany jest w formacie
dwudziesto cztero godzinnym w postaci hh.mm, gdzie hh — aktualna
godzina, a mm — aktualna minuta. Podczas pomiaru czasu pracy (tryb
CntH) format dostosowywany jest do warto$ci mierzonej. Formaty wy-
Swietlania czasu pracy zostaty przedstawione ponizej:

e h.mm.ss - dla liczby godzin mniejszej od 10.

e hhh.mm - dla liczby godzin wigkszej/rownej od 10
i mniejszej od 1000.

e hhhhh — dla liczby godzin wiekszej od 1000.
Gdzie: h - liczba godzin; m — liczba minut; s — liczba sekund
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5.5. Parametry fabryczne

W tablicy 9 przedstawiono standardowe nastawy miernika N30O. Na-
stawy te mozna przywréci¢ za pomocg menu miernika poprzez wybra-
nie opcji Set z menu Ser.

Tablica 9
Symbol parametru | Poziom w matrycy Wartos¢ standardowa
tYP1 1 Cntr
SCAL1 1 dlu
ConSt 1 1
L1 1 0
t_H1 1 0
E_In1 1 but
AUto1 1 99999
Cnt1 1 1
FUNCt 1 OFF
Cntr2 2 0
SCAL2 2 dlu
ConS2 2 1
tL2 2 0
t_H2 2 0
E_In2 2 OFF
AUto2 2 99999
CLr2 2 no
IndCP 3 no
HO 3 0
YO 3 0
H1 3 100
Y1 3 100
Hn 3 (n-1)*100
Yn 3 (n-1)*100

34



d_p 4 00000
ColLdo 4 grEEn
ColLbE 4 orAng
ColuP 4 rEd
ColLo 4 5000
CoLHi 4 8000
ovrLo 4 -19999
ovrHi 4 99999

PAL, i:AAi’ PAS, 56,78 InP1
e R e 5,6,7,8 h-off
Prit. B2 Pris, 56,78 1000
Prit, Bitie., Pris. 56,78 2000
dLy1, cél_l_‘\((%1 dLYs, 5.6,7,8 0

LEd1, LI_EE?ji LEdS3, 5678 oFF

P_An 9 InP1
tYPA 9 0_10U

AnL 9 0
AnH 9 99999
bAud 9 9.6

prot 9 rgn2

Addr 9 1

SEt 10 no
SEC 10 0
HOUR 10 nie zdefiniowane

unlt 10 off

tESt 10 off
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6. INTERFEJS RS-485

Cyfrowe programowalne mierniki N30O majg tacze szeregowe w stan-
dardzie RS-485 do komunikacji w systemach komputerowych oraz
z innymi urzadzeniami petnigcymi funkcje Master. Na taczu szerego-
wym zostat zaimplementowany asynchroniczny znakowy protokoét ko-
munikacyjny MODBUS. Protokét transmisji opisuje sposoby wymiany
informaciji pomiedzy urzadzeniami poprzez tacze szeregowe.

6.1. Sposdb podtgczenia interfejsu szeregowego.

Standard RS-485 pozwala na bezposrednie potaczenie do 32 urza-
dzen na pojedynczym taczu szeregowym o dtugosci do 1200 m (przy
predkosci 9600 b/s). Do potaczenia wigkszej ilosci urzadzen konieczne
jest stosowanie dodatkowych uktadow posredniczaco-separujacych np.
PD51 produkeji LUMEL S.A.

Wyprowadzenie linii interfejsu przedstawiono na rys. 4. Do uzyskania
prawidtowej transmisji konieczne jest podtgczenie linii A i B rownolegle
z ich odpowiednikami w innych urzgdzeniach. Potgczenie nalezy wy-
kona¢ przewodem ekranowanym. Ekran przewodu nalezy podtgczy¢
do zacisku ochronnego w jak najblizszym sasiedztwie miernika (ekran
podtaczy¢ do zacisku ochronnego tylko w jednym punkcie).

Linia GND stuzy do dodatkowego zabezpieczenia linii interfejsu przy
dtugich potaczeniach. Nalezy potaczy¢ wowczas sygnaty GND wszyst-
kich urzadzen na magistrali RS-485.

Do uzyskania potaczenia z komputerem niezbedna jest karta interfejsu
RS-485 lub odpowiedni konwerter np. PD51 lub PD10. Sposéb faczenia
urzadzen przedstawiono na rys. 13.
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A A
Komputer Miernik N30O
B B

—1 A
Miernik N30O
B

Miernik N300

Rys. 13. Sposob potaczenia interfejsu RS-485

Oznaczenie linii transmisyjnych dla karty w komputerze PC zalezy od
producenta karty.
6.2. Opis implementaciji protokotu MODBUS

Zaimplementowany protokét jest zgodny ze specyfikacja PI-MBUS-300
Rev G firmy Modicon.

Zestawienie parametrow tacza szeregowego miernikéw N30U w pro-
tokole MODBUS:

e adres miernika 1...247,

o predkosc transmisiji 4800, 9600, 19200, 38400,
57600, 115200 bit/s,

e tryb pracy RTU z ramka w formacie 8n2, 8ef,
8o1, 8n1,

e maksymalny czas odpowiedzi 100 ms.

Konfiguracja parametrow fgcza szeregowego polega na ustaleniu
predkosci (parametr bAUd), adresu urzadzenia (parametr Addr), oraz
formatu jednostki informacyjnej (parametr prot).
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6.3 Opis uzytych funkgciji

W mierniku N30O zaimplementowane zostaty nastepujace funkcje MODBUS:
e 03 - odczyt grupy rejestrow,

e (04 - odczyt jednego rejestru,

e (06 - zapis jednego rejestru,

e 16 — zapis grupy rejestrow.

e 17 —identyfikacja urzadzenia slave.

6.4 Mapa rejestrow

W mierniku N30O dane umieszczone sa w rejestrach 16 i 32 bitowych.
Zmienne procesowe i parametry miernika umieszczone sg w przestrze-
ni adresowej rejestrow w sposob zalezny od typu wartosci zmiennej.
Bity w rejestrze 16 bitowym numerowane sg od najmtodszego
do najstarszego(b0-b15). Rejestry 32- bitowe zawieraja liczby typu float
w standardzie |IEEE-754.

Uwaga:

Wszystkie podane adresy sg adresami fizycznymi. W niektorych

programach komputerowych stosuje sig adresowanie logiczne

wowczas adresy nalezy zwigkszy¢ o 1. Tablica 10
ablica

Zakres Typ P
adreséw | wartosci Opis
integer | Wartos¢ umieszczona jest w rejestrze
4000-4049 | 15 5iiéw) | 16 bitowym.
Wartos¢ umieszczona jest w dwadch kolejnych reje-
6000-6019 float strach 16 bitowych. Rejestry zawierajg te same dane
(32 bity) | corejestry 32 bitowe z obszaru 7500. Rejestry sg tylko
do odczytu. Kolejnos¢ bajtow 1-0-3-2.
Warto$¢ umieszczona jest w dwoch kolejnych rejestrach
6200-6327 float 16 bitowych. Rejestry zawieraja te same dane co reje-
(32 bity) | stry 32 bitowe z obszaru 7600. Rejestry moga by¢ od-
czytywane i zapisywane. Kolejnoé¢ bajtow 1-0-3-2.
Warto$¢ umieszczona jest w dwoch Kkolej-nych reje-
7000-7019 float strach 16 bitowych. Rejestry zawierajg te same dane
(32 bity) | corejestry 32 bitowe z obszaru 7500. Rejestry sg tylko
do odczytu. Kolejnos¢ bajtow 3-2-1-0.

Warto$¢ umieszczona jest w dwoch kolejnych rejestrach

7900-7327 float 16 bitowych. Rejestry zawieraja te same dane co reje-
(32 bity) | stry 32 bitowe z obszaru 7600. Rejestry moga by¢ od-

czytywane i zapisywane. Kolejnos$¢ bajtow 3-2-1-0.

~ float Warto$¢ umieszczona jest w rejestrze 32 bitowym.
7500-7509 (32 bity) | Rejestry sa tylko do odczytu
7600-7663 float Warto$¢ umieszczona jest w rejestrze 32 bitowym. Reje-

(32 bity) | stry moga by¢ odczytywane i zapisywane.
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6.5. Rejestry do zapisu i odczytu

rzonej. Warto$¢ wyswietlana jest wartosciag érednia

wyliczong

Tablica 11
©
cC c -
»2 T
Q9 S
Eo Symbol | & Zakres Opis
= N
o8 @
G 2
=z
4000 tYP1 z/o 0..7 Typ wejécia
Wartos¢

0 Licznik impulsow

1 Czestotliwose (f < 10 kHz)

2 Czestotliwose (f > 10 kHz)

3 Predkos¢ obrotowa

4 Okres

5 Okres diugi

6 Licznik czasu pracy

7 Aktualny czas

8 Enkoder inkrementalny

Wybor przeskalowania wielkoéci wejsciowej

4001 | SCAL1 |zo| o1 |Wartosé - Opis

0 mnozenie przez statg

1 dzielenie przez statg

Zezwolenie na funkcje zewnetrzne Start/Stop,

Kasowanie
Wartosé Opis
0 Funkcje zewnetrzne wytaczone. Dostep
4002 E_In1 z/o 0..2 do funkcji z poziomu klawiatury.

1 Funkcje wtaczone. Dostep za pomoca
przyciskow wytaczony.

2 Funkcje zewnetrzne wtaczone. Dostep
za pomoca klawiatury oraz wejs¢ steru-
jacych

Czas usredniania pomiaru wyrazony w sekundach.
4003 cnt1 Zo| 1..3600 Czas ten okreéla czas usredniania warto$ci mie-

z okresu Cnt1.
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Wybér przeskalowania wielkosci wejsciowej

4004 | SCAL2 |zo| o1 |_Wartosé Opis
0 mnozenie przez statg
1 dzielenie przez stata
Zezwolenie na funkcje zewngtrzne.
Wartos¢ Opis
4005 E_In2 z/o 0,1 0 Funkcje zewnetrzne nie wplywaja na
prace licznika pomocniczego.
1 Funkcje zewnetrzne sterujg praca licznika
pomocniczego
4006 z/o Funkcje matematyczne wykonywane na wartosci
mierzonej
Wartos¢ Opis
0 wytaczone
1 Kwadrat wielko$ci mierzonej.
2 Pierwiastek kwadratowy wielkoci mierzonej.
3 Odwrotno$¢ wielkosci mierzonej.
4 Kwadrat odwrotnod¢ wielkosci mierzonej.
5 Pierwiastek kwadratowy odwrotnosci
wielkosci mierzonej.
Kasowanie licznikéw. Wpisanie do rejestru wartosci
1 powoduje skasowanie licznika pomocniczego.
4007 CLr z/o 0.3 Whpisanie warto$ci 2 powoduje skasowanie licznika
gtéwnego. Wpisanie wartosci 3 powoduje kasowa-
nie licznika gtéwnego i pomocniczego (tabela 8a).
llo$¢ punktow charakterystyki indywidualnej. Dla
wartosci 1 charakterystyka indywidualna jest
4008 IndCp | z/o .21 wytaczona. Odcinki charakterystyki indywidualnej
definiowane sg parametrami Xn i Yn, gdzie n
— numer punktu.
Minimalna pozycja przecinka przy wyswietlaniu
wartosci mierzonej
Wartos¢ Opis
0 0.0000
4009 d_P z/o 0.4 1 00.000
2 000.00
3 0000.0
4 00000
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Kolor wy$wietlacza, gdy warto$¢ wyswietlana jest
mniejsza niz coLLo

4010 | Coldo |zfo Wartos¢ Opis
0 czerwony
1 Zielony
2 pomaranczowy
Kolor wyswietlacza, gdy wartos¢ wyswietlana jest
wigksza od coLLo i mniejsza od CoLHi
4011 | CoLbE |zio Wartasé Opis
0 czerwony
1 zielony
2 pomaranczowy
Kolor wyswietlacza, gdy wartos¢ wyswietlana jest
wieksza od coLHi
4012 | colUp |zfo Wartos¢ Opis
0 czerwony
1 zielony
2 pomaranczowy
4013 P_a1 z/o Wielko$¢ wejsciowa sterujgca alarmem
Wartos¢ Opis
0 wejscie gtowne
1 wejscie pomocnicze
4014 tyP1 ‘ z/o ‘ Typ alarmu 1 (opis - rys. 12)

Wartosé Opis
0 n-on
1 n-off
2 on
3 off
4 h-on
5 h-off
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4015 dLy1 z/o 0...900 Opdznienie zataczenia i wytaczenia alarmu 1 (w sek.)
4016 LEd1 z/o 0.1 Podtrzymanie sygnalizacji alarmu 1
Wartos¢ Opis
0 podtrzymanie wytaczone
1 podtrzymanie wtaczone
4017 P_a2 ‘ z/o ‘ 0,1 Wielko$¢ wejsciowa sterujgca alarmem
Wartos¢ Opis
0 wejscie gtéwne
1 wejécie pomocnicze
4018 tyP2 ‘ z/o ‘ 0..5 Typ alarmu 2 (opis - rys. 12)
Wartosé Opis
0 n-on
1 n-off
2 on
3 off
4 h-on
5 h-off
4019 dLY2 z/o 0...900 Opoznienie zatgczenia i wytaczenia alarmu 2 (w sek.)
4020 LEd2 z/o 0..1 Podtrzymanie sygnalizacji alarmu 2
Wartosé Opis
0 podtrzymanie wytaczone
1 podtrzymanie wiaczone
4021 P_a3 ‘ z/o ‘ 0,1 Wielko$¢ wejsciowa sterujaca alarmem 3
Wartosé Opis
0 wejscie gtowne
1 wejscie pomocnicze
4022 tyP3 ‘ z/o ‘ 0..5 Typ alarmu 3 (opis - rys. 12)
Wartosé Opis
0 n-on
1 n-off
2 on
3 off
4 h-on
5 h-off
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4023 dLy3 z/o 0...900 Opdznienie zataczenia i wytaczenia alarmu 3 (w sek.)
4024 LEd3 z/o 0..1 Podtrzymanie sygnalizacji alarmu 3
Wartosé Opis
0 podtrzymanie wytaczone
1 podtrzymanie wtaczone
4025 P_a4 ‘ z/o ‘ 0,1 Wielko$¢ wejsciowa sterujgca alarmem
Wartos¢ Opis
0 wejsécie gtowne
1 wejécie pomocnicze
4026 tyP4 ‘ z/o ‘ 0..5 Typ alarmu 4 (opis - rys. 12)
Wartosé Opis
0 n-on
1 n-off
2 on
3 off
4 h-on
5 h-off
4027 dLy4 z/o 0...900 Opdznienie zataczenia i wylaczenia alarmu 4 (w sek.)
4028 LEd4 z/o 0..1 Podtrzymanie sygnalizacji alarmu 4
Wartosé Opis
0 podtrzymanie wytaczone
1 podtrzymanie wtaczone
4029 P_an 200 0.1 Wielko$¢ weﬁ;w’ggg,ﬁr:;ﬁg;%v;ﬂa reagowac
Wartosé Opis
0 wejscie gtéwne
1 wejécie pomocnicze
4030 tYPa ‘ z/o ‘ 0.2 Typ wyjscia analogowego
Wartosé Opis
0 Wyjécie napigciowe 0...10 V
1 Wyjscie pradowe 0...20 mA
2 Wyjscie pradowe 4...20 mA
4031 bAud ‘ z/o ‘ 0..5 Predkos$¢ transmisji
Wartos¢ Opis
0 4800 bit/s

43



1 9600 bit/s
2 19200 bit/s
3 38400 bit/s
4 57600 bit/s
5 115200 bit/s
4032 prot z/o 0.3 Tryb transmisji
Wartos¢ Opis
0 RTU 8N2
1 RTU 8E1
2 RTU 801
3 RTU 8N1
4033 Addr 2/o 0..247 Adres miernika. Wpisanie wartosci O powoduje
B wylgczenie interfejsu.
Aktualizuj parametry transmisji. Powoduje zastoso-
4034 SAVE zfo 0..1 wanie wprowadzonych nastaw interfejsu RS485.
4035 SEt z/o 0..1 Zapis parametréw standardowych
Wartosé Opis
0 bez zmian
1 ustaw parametry standardowe
4036 SEc ‘ z/o ‘ 0...60000 Hasto dla parametrow
Wartos¢ Opis
0 bez hasta
wejscie do parametréw poprzedzone
zapytaniem o hasto
4037 hour [ z/o | 0..2359 Aktualny czas
Parametr ten wystepuje w formacie ggmm, gdzie:
gg - oznacza godziny,
mm — oznacza minuty.
Wprowadzenie btednej godziny spowoduje usta-
wienie 23, natomiast wprowadzenie btednych minut|
spowoduje ustawienie wartoéci 59.
4038 unit ‘ z/o ‘ 0,1 Wiaczenie, wytaczenie podswietlania jednostki
Wartosé Opis
0 Pods$wietlenie wytaczone
1 Podswietlenie wtaczone
Zarezerwowane
Status miernika. Opisuje aktualny stan miernika.
Kolejne bity reprezentujg dane zdarzenie. Ustawio-
4048 | Status? | z/o | 0..65535 | ny pit na 1 oznacza, ze zdarzenie miato miejsce.
Zdarzenia moga by¢ tylko kasowane.
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Bit 15

Przerwa w zasilaniu

Bit 14 Zegar RTC - utrata nastaw
Bit 13 nie uzywany
Bit 12 Brak komunikacji z pamigcig danych
Bit 11 Btedne nastawy
Bit 10 Przywrécono nastawy fabryczne
Bit 9 Brak wartoéci mierzonych w pamigci
danych
Bit 8 Reset licznika pomocniczego
Bit 7 Wykryto ptytke wyjsé
Bit 6 Plytka wyjs¢ - btad lub brak kalibraciji
Bit5 Reset licznika gtéwnego (licznik automa
tycznie zostat skasowany)
Bit 4 nie uzywany
Bit 3 Btedna konfiguracja ch-ki indywidualnej
Bit2 nie uzywany
Bit 1 nie uzywany
Bit 0 Nie uptynat okres usredniania

4049

Status2

Status miernika. Opisuje aktualny stan miernika.
Kolejne bity reprezentujg dane zdarzenie. Ustawio-
ny bit na 1 oznacza, ze zdarzenie miato miejsce.
Zdarzenia moga by¢ tylko kasowane.

Bit 15 nie uzywany

Bit 14 nie uzywany

Bit 13 nie uzywany

Bit 12 nie uzywany

Bit 11 nie uzywany

Bit 10 nie uzywany

Bit9 Stan wejscia RESET

Bit 8 Stan wejscia START/STOP

Bit7 LED4 - Sygnalizacja alarmu nr 4.
Bit 6 LEDS - Sygnalizacja alarmu nr 3.
Bit5 LED2 - Sygnalizacja alarmu nr 2.
Bit 4 LED1 - Sygnalizacja alarmu nr 1.
Bit 3 Stan przekaznika alarmu numer 4.
Bit 2 Stan przekaznika alarmu numer 3.
Bit 1 Stan przekaznika alarmu numer 2.
Bit 0 Stan przekaznika alarmu numer 1.
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Tablica 12
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6200/7200 | 7600 | ecoLLo| z/o | -19999...99999 | Prog dolny zmiany koloru wyéwietlacza

6202/7202 | 7601 | coLHI | z/o |-19999...99999 | Prog gorny zmiany koloru wyswietlacza

6204/7204 | 7602 | ovrLo | z/o | -19999...99999 | Prog dolny zawezenia wyswietlania

6206/7206 | 7603 | ovrHI | z/o |-19999...99999 | Prog gérny zawezenia wys$wietlania

6208/7208 | 7604 | PrL 1 | z/o |-19999...99999 | Prog dolny alarmu 1

6210/7210 | 7605 | PrH1 | z/o |-19999...99999 | Prég gorny alarmu 1

6212/7212 | 7606 | PrL.2 | z/o |-19999..99999 | Prég dolny alarmu 2

6214/7214 | 7607 | PrH2 | z/o |-19999...99999 | Prog gorny alarmu 2

6216/7216 | 7608 | PrL 3 | z/o |-19999...99999 | Prég dolny alarmu 3

6218/7218 | 7609 | PrH3 | z/o |-19999...99999 | Prog gorny alarmu 3

6220/7220 | 7610 | PrL 4 | z/o |-19999...99999 | Prég dolny alarmu 4

6222/7222 | 7611 | PrH4 | z/o |-19999...99999 | Prog gorny alarmu 4

6224/7224 | 7612 | AnL | z/o |-19999...99999 | Prog dolny wyjscia analogowego

6226/7226 | 7613 | AnH | z/o |-19999...99999 | Prog gérny wyjscia analogowego

6228/7228 | 7614 |ConS1/| z/o |-19999...999g9 | S22 przeskalowujaca wielkoss
wejéciowa na wejsciu gtéwnym

6230/7230 | 7615 | L1 | zfo | 0..60000 | Minimalny czas twania niskiego poziomu
impulsu na wejsciu gtébwnym

62327232 | 7616 | tH1 | zo | 0..60000 | Minimalny czas wania wysokiego pozio:
mu impulsu na wejéciu gtéwnym
Automatyczne zerowanie licznika gtownego.

6234/7234 | 7617 | AUto1 | z/o |-19999...99999 | Czas pomiaru czestotliwosci niskiej,

predkoscei i okresow (tabela 8a).
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Stata przeskalowujgca wielkos¢

6236/7236 | 7618 | Cons2 | z/o |-19999...99999 o o X
wejciowa na wejéciu pomocniczym

6238/7238 | 7619 | 12 | zlo | 0..60000 | Minimainy czas rwania niskiego poziomy
impulsu na wejsciu pomocniczym

6240/7240 | 7620 | t M2 | zio | 0..0000 | Minimainy czas twania wysokiego pozio-
mu impulsu na wejéciu pomocniczym

624217242 | 7621 | AUto2 | /o | -19999...99999 | Automatyczne zerowanie licznika po-
mocniczego (tabela 8a).

6244/7244 | 7622 | H1 | zfo |-19999..09000 | unikt charakierystyki indywidualnej
(wartos¢ mierzona). Punkt nr 1.

6246/7246 | 7623 | Y1 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 1.

6248/7248 | 7624 H2 2/0 | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 2.

6250/7250 | 7625 | Y2 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 2.

6252/7252 | 7626 H3 2/o | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 3.

6254/7254 | 7627 | Y3 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 3.

6256/7256 | 7628 H4 2/0 | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 4.

6258/7258 | 7629 Y4 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 4.

6260/7260 | 7630 | H5 2/o | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 5.

6262/7262 | 7631 Y5 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 5.

6264/7264 | 7632 | He 2o | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 6.

6266/7266 | 7633 Y6 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 6.

6268/7268 | 7634 | H7 | z/o |-19999..99999 E“”kt charaklerystyki indywidualnej.

unkt nr 7.
6270/7270 | 7635 Y7 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 7.
6272/7272 | 7636 | HB | zlo |-19999..90000 | PUNK! Charakterystykiindywiduainel
unkt nr 8.

6274/7274 | 7637 Y8 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 8.

6276/7276 | 7638 Ho 2o |-19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 9.

6278/7278 | 7639 Y9 z/o |-19999...99999 | Wartoé¢ oczekiwana dla punktu nr 9.

6280/7280 | 7640 | H10 | z/o |-19999..99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 10.

6282/7282 | 7641 | Y10 | z/o [-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 10.
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cd. Tablica 12

Punkt charakterystyki indywidualnej.

6284/7284 | 7642 | H11 z/o | -19999...99999 Punkt nr 1.

6286/7286 | 7643 | Y11 | z/o [-19999..99999 | Wartos¢ oczekiwana dla punktu nr 11.

6288/7288 | 7644 | H12 | z/o | -19999..99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 12.

6290/7290 | 7645 | Y12 | z/o [-19999..99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 12.

6292/7292 | 7646 | H13 | z/o | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 13.

6294/7294 | 7647 | Y13 | z/o [-19999..99999 | Wartos¢ oczekiwana dla punktu nr 13.

6296/7296 | 7648 | H14 | z/o | -19999..99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 14.

6298/7298 | 7649 | Y14 | z/o [-19999..99999 | Wartos¢ oczekiwana dla punktu nr 14.

6300/7300 | 7650 | H15 | z/o |-19999...99090 | PUnkt charakierystyki indywiduaine]
Punkt nr 15.

6302/7302 | 7651 | Y15 | z/o [-19999...99999 | Wartos¢ oczekiwana dla punktu nr 15.

6304/7304 | 7652 | H16 | z/o |-19999..99999 | PUNKt charakierystyki indywidualne]
Punkt nr 16.

6306/7306 | 7653 | Y16 | z/o [-19999..99999 | Wartos¢ oczekiwana dla punktu nr 16.

6308/7308 | 7654 | H17 | z/o |-19999...99090 | PUnkt charakierystyki indywiduaine]
Punkt nr 17.

6310/7310 | 7655 | Y17 | z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 17.

6312/7312 | 7656 | H18 | z/o |-19999. 99ggg | PUNK! charaklerystyki indywiduainej.
Punkt nr 18.

6314/7314 | 7657 | Y18 | z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 18.

6316/7316 | 7658 | H19 | z/o |-19999. 99ggg | PUNK! charakierysiyki indywiduaine.
Punkt nr 19.

6318/7318 | 7659 | Y19 | z/o [-19999..99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 19.

6320/7320 | 7660 | H20 | z/o |-19999..99999 | PUNKt charakierystyki indywidualne]
Punkt nr 20.

6322/7322 | 7661 | Y20 | z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 20.

6324/7324 | 7662 | H21 | z/0 | -19999...99999 Punkt charakterystyki indywidualnej.
Punkt nr 21.

6326/7326 | 7663 | Y21 z/o |-19999...99999 | Warto$¢ oczekiwana dla punktu nr 21.
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Rejestry tylko do odczytu

Tablica 13

8
593,
Qcgh|o
2 0vol|lw
el g o &=
= SEN =
8538(8 ‘
s8N |y Zapis
C @ O C
cEw=z|o (2) Jed- . -
N § g3|x § Nazwa Jodczyt | nostka Nazwa wielkosci
PR I (0)
208y |02
E-ex|E2
2L23|8®
SEB|LE
Coo 2t G
SS50o|8 S
=2%axol=3
y Stata identyfikujaca urzadzenie
6000/7000 | 7500/ - Identyfikator o " |Warto$¢ 181 oznacza miernik N300
Status1 jest rejestrem opisujacym aktu-
6002/7002 | 7501 Status1 (6] — |alny stan miernika (warto$¢ jak w reje-
strze 4048).
6004/7004 | 7502 | Wysterowanie (¢} % Jes}l] to rejestr okreslajacy wysterowanie
wyjécia analogowego
6006/7006 | 7503 Minimum o o Wgrtosc rpijmalna aktualnie wyswietla-
nej wartosci
6008/7008 | 7504| Maksimum o _ |Wartos¢ mgk_symalna aktualnie wys$wiet-
lanej wartosci
6010/7010 |7505|  Wartose o — |Aktualnie wyswietlana wartosé.
wyswietlana
Wartoé¢
6012/7012 | 7506 | Mierzonana o ~ |Aktualnie mierzona warto$¢ na wejsciu
wejéciu dodat- dodatkowym.
kowym
leg;bj“g;g:; Liczba impulséw zliczonych przez
6014/7014 (7507 S (6] — |licznik Cnt1 bez dodatkowych
przez licznik rzeliczen
Cnt1 P )
I;'gvzvbj.‘énzqg:; Liczba impulséw zliczonych przez
6016/7016 | 7508 P O — |licznik Cnt2 bez dodatkowych
przez licznik rzeliczen
Cnt2 P ’
Status2 jest rejestrem opisujacym
6018/7018 | 7509 Status2 (¢} — |aktualny stan miernika (wartos¢ jak w

rejestrze 4049).
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7. UAKTUALNIANIE OPROGRAMOWANIA

W miernikach N300 (od wersji oprogramowania 1.16) w wykonaniu z
interfejsem RS485 zaimplementowano funkcje umozliwiajaca uaktual-
nienie oprogramowania z komputera PC z oprogramowaniem LPCon.
Bezptatne oprogramowanie LPCon oraz pliki aktualizacyjne sg dostep-
ne na stronie www.lumel.com.pl. Do uaktualnienia wymagany jest pod-
taczony do komputera konwerter RS485 na USB, np.: konwerter PD10.

a) b)
B gt 100 E == | =) LUMEL UPDATER w05 5]
BWk Uriadcene Paramelry Opoye Adtusleacis lesyk Pomoc Device TUMEL
asl ~| 549 (== 4 = =
Ovee] Zopes | Opeie]  Odeat] Zapw J Puisi Engien] ==
Port
e =] D
File
[EAmet 300 16 |
™ Fraynteenis nastas Fobeycaryeh
(Send |

Messages

Sending data, plesse veit
00:00:54

(O] _zewms
[cobs, RTU SN, 260, 000ms a1 Potwiedseni sapisu ] | ok o

Rys. 14. Widok okna programu: a) LPCon, b) uaktualniania oprogramowania

Uwaga! Po uaktualnieniu oprogramowania nalezy ustawi¢ nastawy fa-
bryczne miernika, dlatego zalecane jest wstepne zachowanie para-
metréw miernika przed uaktualnieniem przy uzyciu oprogramowania
LPCon.

Po uruchomieniu programu LPCon nalezy ustawi¢ w Opcjach port
szeregowy, predkosc, tryb i adres miernika. Nastgpnie wybra¢ mier-
nik N30O z menu Urzadzenia i klikng¢ w ikone Odczyt, aby odczytac
wszystkie ustawione parametry (potrzebne do pdzniejszego ich przy-
wrocenia). Po wybraniu z menu Aktualizacja opcji Aktualizacja opro-
gramowania urzgdzen otworzone zostanie okno Lumel Updater (LU)
— Rys. 14 b. Wcisna¢ Connect. W oknie informacyjnym Messages sa
umieszczane informacje o przebiegu procesu aktualizacji. Przy prawi-
dtowo otwartym porcie wyswietlony jest napis Port opened. W mierniku
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wejscie w tryb uaktualniania wykonywane jest na dwa sposoby: zdalnie
przez LU (na podstawie ustawien w LPCon - adres, tryb, predkosc,
port COM) oraz poprzez zatgczenie zasilania miernika przy wcisnigtym
przycisku . Za$wiecenie sig diody alarmu AL1 sygnalizuje goto-
wos$¢ do uaktualnienia, natomiast w programie LU wyswietlony zostaje
komunikat Device found oraz nazwa i wersja programu podtgczonego
urzadzenia. Nalezy wcisna¢ przycisk (== J i wskazaé plik aktualiza-
cyjny miernika. Przy prawidtowo otwartym pliku pojawia sie informacja
File opened. Nalezy wcisna¢ przycisk Send. Podczas uaktualniania
oprogramowania, zaswiecane sg kolejno diody alarméow AL1-AL4. Po
zakoriczonym pozytywnie uaktualnieniu miernik przechodzi do normal-
nej pracy, natomiast w oknie informacyjnym pojawia sie¢ napis Done
oraz czas trwania aktualizacji. Po zamknigciu okna LU, nalezy przej$¢
do grupy parametréw Przywracanie nastaw fabrycznych, zaznaczy¢
opcje i wecisna¢ przycisk Zastosuj. Nastepnie nalezy wcisna¢ ikong Za-
pis, aby zapisa¢ odczytane na poczatku ustawione parametry. Aktualng
wersjg oprogramowania mozna réwniez sprawdzi¢ poprzez odczytanie
komunikatow powitalnych miernika po wtaczeniu zasilania.

Uwaga! Wytaczenie zasilania w trakcie uaktualniania oprogramowania
moze skutkowac trwatym uszkodzeniem miernika!
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8. KODY BLEDOW

Po witaczeniu miernika lub w trakcie pracy moga pojawic¢ sie komu-
nikaty o btedach. Ponizej przedstawiono komunikaty btedow oraz ich

przyczyny.

Tablica 14

Komunikat btedu

Opis

Przekroczenie gornej wartosci zakresu pomiarowego lub
zaprogramowanego zakresu wskazan.

Przekroczenie dolnej wartosci zakresu pomiarowego lub
zaprogramowanego zakresu wskazan.

ErFrt

Btad komunikacji z pamigcia danych. Nalezy skontakto-
wac sie z serwisem.

ErPar

Btad parametréw. Nieprawidtowe dane konfiguracyjne.
Zostang przywrécone nastawy fabryczne po nacisnigciu
dowolnego klawisza.

ErdEF

Przywrécono nastawy domysine. Nalezy nacisna¢ dowol-
ny klawisz, aby przejs¢ do normalnej pracy.

ErFPL

Btad warto$ci mierzonych zapamigtanych przez miernik
(warto$¢ mierzona, warto$¢ maksymalna i warto$¢ mini-
malna). Nalezy nacisng¢ dowolny klawisz, aby przej$¢
do normalnej pracy. Po naci$nieciu klawisza wys$wietlony
przez sekunde wyswietlony zostanie komunikat ErdEF.

ErCAo

Btad kalibracji wyj$¢ analogowych. Nalezy nacisna¢
dowolny klawisz, aby przej$¢ do normalnej pracy. Wyjscia
analogowe nie beda obstugiwane. Nalezy skontaktowac
sie z dziatem serwisu.
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9. DANE TECHNICZNE

Zakresy pomiarowe. Tablica 15
Rodzaj wejscia Zakres wskazan Klasa
Liczba impulséw Cntr1, 1 .
Chitr2 -19999..99999 +1impuls
Czestotliwo$é <10kHz | 0,05...99999 Hz?2 0,01
L 1...99999 kHz
Czestotliwos¢ >10kHz (zakres pomiaru do 1MHz)3 0,01
Predko$é obrotowa 0,05...99999 [Obr/min]1) 0,01
Okres t<10s 0,0001...11 [s]1 0,01
Okres t>10s 0,0001...3600 [s]1 0,01
Licznik czasu pracy 0...99999 [h] 0,5 sekundy na dobe
Aktualny czas 0...23,59 0,5 sekundy na dobe
enkoder -19999...99999 1 -

1 maksymalna czestotliwo$¢ sygnatow wejéciowych z filtracjg — 2kHz ,
bez filtracji — dla wejécia Cntr1 - 10 kHz, dla wejécia Cntr2 — 8 kHz (tabela 8).
2 maksymalna czestotliwo$¢ sygnatu wejéciowego 100 kHz, zakres pomiarowy
bez filtracji - 10 kHz, z filtracja 100 Hz.

3 maksymalna czestotliwoéé sygnatu wejsciowego 1 MHz.

Wyjscia przekaznikowe

- przekazniki, styki beznapieciowe

zwierne, obcigzalnos¢ 250 V~/0,5A~

- przekazniki, styki beznapieciowe przeta-
czane obcigzalnos¢ 250 V~/0,5A~ (opcja)

Wyjscia analogowe (opcja) - programowalne pradowe 0/4...20 mA
Rezystancja obcigzenia < 500 Q

- programowalne napieciowe 0..10 V
Rezystancja obcigzenia > 500 Q

Wyjscie zasilania pomoc-

niczego

24V d.c./30 mA

Wyjscie alarmowe OC
(opcja) Wyjscie typu OC pasywne

npn. 30 V d.c./30 mA.
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Sygnaty wejsciowe

Czas trwania sygnatow
sterujgcych

Interfejs szeregowy RS-485

Protokoét transmisiji
Btad wyjscia analogowego

Stopien ochrony zapewniany
przez obudowe:

- od strony czotowej

- od strony zaciskow

Masa

Wymiary

napigciowe 5...36 V d.c.,
separowane galwanicznie

wigkszy od 10 ms

adres 1..247

tryb: 8N2, 8E1, 801, 8N1
predkosc: 4.8, 9.6, 19.2, 38.4,
57.6, 115.2 [kb/s]

maksym. czas do rozpoczecia
odpowiedzi 100ms

MODBUS RTU

0,2% zakresu ustawionego.

P65
IP10

< 0,2 kg
96 x 48 x 93 mm

Warunki odniesienia i znamionowe

warunki uzytkowania:
- napiecie zasilania

- temperatura otoczenia

- temperatura magazynowania
- wilgotnos¢

- pozycja pracy

- poboér mocy
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85...253 V d.c./a.c. 40...400Hz

lub 20...40 V d.c./a.c. 40...400Hz

-05...23...+55°C
-33...+70°C

25...95% (niedopuszczalne skroplenia)

dowolna
<6 VA



Btedy dodatkowe:
- od zmian temperatury: dla wejsc¢ i wyjs¢ analogowych

50% klasy/10 K

Normy spetniane przez miernik

Kompatybilnosé elektromagnetyczna:

Odpornos¢ na zaktocenia wg PN-EN 61000-6-2
Emisja zaktocen wg PN-EN 61000-6-4

Wymagania bezpieczenstwa:
wedtug normy PN-EN61010-1

Izolacja miedzy obwodami: podstawowa,
kategoria instalaciji: lll,

stopien zanieczyszczenia: 2,

maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania 300 V,

- dla pozostatych obwoddw 50 V.

Wysokos¢ m n.p.m.: < 2000 m.
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10. PRZYKLADY PROGRAMOWANIA

Przyktad 1. Zaprogramowanie miernika do wspotpracy z przeptywo-
mierzem z wyj$ciem kontaktronowym o nastepujacych parametrach:

- stata impulsowania 1K - 4,3956 dm3/imp. = 0,0043956 m3/imp;

- minimalny przeptyw Qmin — 0,02 m3/h.

Nalezy ustawi¢ parametry wejscia 1 nastepujaco:
- tYP1 nalezy ustawi¢ na FregL (czestotliwos¢ dla (f<10kHz));

Statg impulsowania do przeskalowania nalezy podawa¢ w ms3, przy
czym ustawi¢ mozna tylko pig¢ cyfr znaczacych. Przy mnozeniu przez
statg (SCAL ustawione na AND) po zaokragleniu do pieciu cyfr otrzymuje-
my wartos¢ 0,0044 (wprowadzajaca do obliczen btad wielkosci 0,1 %).
Aby zmniejszy¢ btad wprowadzany przez przeliczenia, nalezy zmienic
przeskalowanie na dzielenie przez ste11!a (SCAL ustawione na div) i jako
statg wpisa¢ odwrotnos¢: ConS1= 50043958 =227,5002275 =~ 227,50
Przy zaokragleniu odwrotnosci do pigciu cyfr, btad wprowadzany do
obliczen jest wielkosci 0,0001 %.
- SCAL1 nalezy ustawi¢ na dlv, GenS1 nalezy ustawic¢ na 227,50;
- t_L1i t_H1 nalezy ustawi¢ na wartoéci po 10 [ms] (ze wzgledu na
zwielokrotnienie impulsu przy przetaczniku mechanicznym) ;
- E-In1 — jeZeli nie sg wykorzystane wejscia sterujace, powinno by¢
ustawione na bUt;

Do ustawienia czasu, po ktérym ma by¢ wskazanie braku przeptywu,
nalezy wyliczy¢ maksymalny odstgp czasowy pomigdzy impulsami dla
minimalnego przeptywu Qmin.

maksymalny odstep czasowy migdzy impulsami t_max~ -‘eg9aimpuisu [m3] 3600 [s]

Qmin [M3]

t max = 0,00439566* 3600 [s] =1582s
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- Auto1 — maksymalny odstep czasowy pomigdzy impulsami dla mini-
malnego przyptywu - 16 [s];

- FUnCt — funkcje matematyczna — w przypadku pomiaru czestotliwosci
nalezy ustawi¢ na wytaczone oFF;

- Cnt1 — ustawi¢ warto$¢ 1 ( co sekunde usrednienie aktualnych pomiaréw).
Nastepnie nalezy ustawic¢ charakterystyke indywidualna:

- IndCp - ustawi¢ 2 punkty:

- X1 — ustawi¢ — 0 [Hz], Y1 ustawi¢ odpowiadajacy mu przeptyw 0 m3/h;

- X2 — ustawi¢ 1 impuls — 1 [Hz], Y2 ustawi¢ odpowiadajacy mu prze-
ptyw 3600 m3/h,

Przyktad 2. Zaprogramowanie wyjscia analogowego: jezeli chcemy za-
programowac wyjscie analogowe jako wyjscie pradowe 4..20 mA pro-
porcjonalne do przeptywu: 4 mA — 0 m3/h; 20 mA — 125 m3/h, nalezy
ustawic¢ parametry wyjscia nastepujaco:

- P_An - ustawi¢ InP1;

- AnL ustawiamy warto$c¢ 0;

- AnH ustawiamy warto$¢ 125;

- typA ustawiamy typ 4_20A (4..20mA);

Przyktad 3. Zaprogramowanie wyjscia alarmowego pracujgcego w za-
danym przedziale z opdznieniem czasowym: jezeli chcemy aby alarm 1
byt zataczony w przedziale przeptywu chwilowego od 1 m3/h do 30 m3/h
i zadziatat dopiero po 10 sekundach, nalezy ustawi¢ parametry alarmu
nastepujaco:

- P_A1 — ustawi¢ InP1;

- PrL1 ustawiamy wartosc¢ 1;

- PrH1 ustawiamy wartos¢ 30;

- typ1 ustawiamy typ on;

- dLY1 ustawiamy warto$¢ 10;

- LEd1 - jezeli potrzebna jest sygnalizacja wystgpienia alarmu nalezy
ustawi¢ na en, w przeciwnym razie na oFF.
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11. KOD WYKONAN

Tablica 16

N300 -| X | x | xx|xx

Napiecie zasilania:

85...253 V a.c. (40...400 Hz) lub d.c. 1
20...40 V a.c. (40...400 Hz) lub d.c. 2
Dodatkowe wyjscia:

brak 0
wyjscie OC, RS485, wyjscia analogowe 1
wyjscie OC, RS485, wyjscia analogowe,

wyjscia przekaznikowe przetgczne 2
Jednostka:

numer kodu jednostki wg tab. 2 XX
Wykonanie:

standardowe 00
specjalne* XX

Wersja jezykowa:
polska

angielska

inna*

Proby odbiorcze:
bez dodatkowych wymagan
z atestami Kontroli Jakosci

. tylko po uzgodnieniu z producentem

PRZYKLAD ZAMOWIENIA

kod: N300-1.0.56.00.P.0 oznacza miernik N300 z zasilaniem 85..253 V a.c./
d.c; brak dodatkowego wyijscia; jednostka I/h; wykonanie standardowe; wersja

polskojezyczna; bez dodatkowych wymagan.
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Kod podswietlanej jednostki

Tablica 17

Kod Jednostka Kod Jednostka
00 brak jednostki 29 %
01 V 30 %RH
02 A 31 pH
03 mV 32 kg
04 kV 33 bar
05 mA 34 m
06 kA 35 |
07 W 36 S
08 kW 37 h
09 MW 38 m?
10 var 39 obr
11 kvar 40 szt
12 Mvar Al imp
13 VA 42 rps
14 kVA 43 m/s
15 MVA 44 I/s
16 kWh 45 obr/min
17 MWh 46 rpm
18 kvarh 47 mm/min
19 Mvarh 48 m/min
20 kVAh 49 I/min
21 MVAh 50 m®/min
22 Hz 51 szt./h
23 kHz 52 m/h
24 Q 53 km/h
25 kQ 54 m3/h
26 °C 55 kg/h
27 °F 56 I/h
28 K XX na zamowienie 1)

1. po uzgodnieniu z producentem
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N300-07D

LUMEL

LUMEL S.A.
ul. Stubicka 1, 65-127 Zielona Géra
http://www.lumel.com.pl

Dzial Sprzedazy Krajowej
Informacja techniczna: tel. 68 45 75 106, 68 45 75 180, 68 45 75 260,

68 45 75 306, 68 45 75 353
e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Przyjmowanie zamdwien:tel. 68 45 75 207, 68 45 75 209, 68 45 75 218,
68 45 75 341
fax 68 32 55 650



