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1.  ZASTOSOWANIE

Regulator	RE71	jest	przeznaczony	do	regulacji	temperatury	w	przemyœle	
tworzyw	sztucznych,	przemyœle	spożywczym,	suszarnictwie	i	wszêdzie	
tam,	gdzie	zachodzi	koniecznoœć	stabilizacji	zmian	temperatury.	Wspó³-
pracuje	bezpoœrednio	z	czujnikami	typu	rezystancyjnego	lub	termoelek-
trycznego.
Regulator	ma	jedno	wyjœcie	umożliwiaj¹ce	regulacjê	dwustawn¹	oraz	
sygnalizacjê	alarmów.	Regulacja	dwustawna	jest	wg	algorytmu	PID	lub	
załącz-wyłącz. Wyjście przekaźnikowe jest o konfiguracji zwierno-roz-
wiernej	i	pozwala	na	bezpoœrednie	sterowanie	obiektów	niedużej	mocy.	
W	regulatorze	zosta³	zaimplementowany	innowacyjny	algorytm	SMART	
PID.

2. ZESTAW REGULATORA

W	sk³ad	zestawu	regulatora	wchodz¹:

1.	regulator	............................................	1	szt.
2.	wtyk	z	6	zaciskami	œrubowymi	..........	1	szt.
3.	wtyk	z	8	zaciskami	œrubowymi	..........	1	szt.
4.	uchwyt	do	mocowania	w	tablicy	.......	4	szt.
5.	uszczelka	...........................................	1	szt.
6.	instrukcja	obs³ugi	..............................	1	szt.
7.	karta	gwarancyjna	.............................	1	szt.
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3.  WYMAGANIA PODSTAWOWE,  
     BEZPIECZEÑSTWO U¯YTKOWANIA

W	zakresie	bezpieczeństwa	użytkowania	regulator	odpowiada		
wymaganiom	normy	PN-EN	61010-1.

Uwagi dotyczące bezpieczeństwa:
·	 montażu	i	instalacji	po³¹czeń	elektrycznych	powinna	dokonać		
	 osoba	z	uprawnieniami	do	montażu	urz¹dzeń	elektrycznych,
·	 przed	za³¹czeniem	regulatora	należy	sprawdzić	poprawnoœć		
	 po³¹czeń,
·	 przed	zdjêciem	obudowy	regulatora	należy	wy³¹czyć	jego	zasilanie		
	 i	od³¹czyć	obwody	pomiarowe,
·	 zdjêcie	obudowy	regulatora	w	trakcie	trwania	umowy	gwarancyjnej		
	 powoduje	jej	unieważnienie,
·	 Urz¹dzenie	jest	przeznaczone	do	instalowania	i	używania	w	prze-	
	 mys³owych	elektromagnetycznych	warunkach	œrodowiskowych,
·	 w	instalacji	budynku	powinien	być	wy³¹cznik	lub	wy³¹cznik	auto-	
	 matyczny,	umieszczony	w	pobliżu	urz¹dzenia,	³atwo	dostêpny	dla		
	 operatora	i	odpowiednio	oznakowany.

4. MONTA¯

4.1. Instalowanie regulatora
Przymocować	 regulator	 do	 tablicy	 czterema	 uchwytami	 œrubowymi	
wg	rys.	1.	Otwór	w	tablicy	powinien	mieć	wymiary	45+0,6	´	45+0,6	mm.	
Gruboœć	materia³u,	z	którego	wykonano	tablicê,	nie	może	przekraczać		
15	mm.
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Rys. �. Mocowanie regulatora

Rys. �. Wymiary regulatora

Wymiary	regulatora	przedstawiono	na	rys.	2.
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4.2. Podłączenia elektryczne
Regulator	ma	dwie	listwy	roz³¹czne	z	zaciskami	œrubowymi.	Jedna	li-
stwa	umożliwia	przy³¹czenie	zasilania	i	wyjœcia	przewodem	o	przekroju	
do	 2,5	mm2,	 druga	 listwa	 umożliwia	 przy³¹czenie	 sygna³ów	 wejœcio-
wych	przewodem	do	1,5	mm2.

Rys. �. Widok listew podłączeniowych regulatora.

termorezystor	Pt100	
w	uk³adzie	2-przewodowym

termorezystor	Pt100		
w	uk³adzie	3-przewodowym

termoelement

Rys. �. Podłączenie sygnałów wejściowych.

Rys. �. Podłączenie zasilania i obwodu obciążenia

zasilanie wyjście - przekaźnik wyjœcie	–	binarne	napiêciowe		
do	sterowania	SSR
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4.3. Zalecenia instalacyjne
W	celu	uzyskania	pe³nej	odpornoœci	regulatora	na	zak³ócenia	elektro-
magnetyczne	powinno	siê	przestrzegać	nastêpuj¹cych	zasad:

–	 nie	zasilać	regulatora	z	sieci	w	pobliżu	urz¹dzeń	wytwarzaj¹cych		
	 zak³ócenia	impulsowe	i	nie	stosować	wspólnych	z	nimi	obwodów		
	 uziemiaj¹cych,

–	 stosować	filtry	sieciowe,

–	 przewody	doprowadzaj¹ce	sygna³	pomiarowy	powinny	być		
	 skrêcone	parami,	a	dla	czujników	oporowych	w	po³¹czeniu		
	 trójprzewodowym	skrêcane	z	przewodów	o	tej	samej	d³ugoœci,		
	 przekroju	i	rezystancji	oraz	prowadzone	w	ekranie	jw.,

–	 wszystkie	ekrany	powinny	być	uziemione	lub	pod³¹czone	do	prze-	
	 wodu	ochronnego,	jednostronnie	jak	najbliżej	regulatora,

–	 stosować	ogóln¹	zasadê,	że	przewody	wiod¹ce	różne	sygna³y		
	 powinny	być	prowadzone	w	jak	najwiêkszej	odleg³oœci	od	siebie		
	 (nie	mniej	niż	30	cm),	a	skrzyżowanie	tych	wi¹zek	wykonywane	jest		
	 pod	k¹tem	90°.
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5. ROZPOCZÊCIE PRACY

Po	 za³¹czeniu	 zasilania	 regulator	 wykonuje	 test	 wyœwietlacza,	 wy-
œwietla	napis	re71,	wersjê	programu,	a	nastêpnie	wyœwietla	wartoœć	
mierzon¹.	Na	wyœwietlaczu	może	być	komunikat	znakowy	informuj¹cy		
o	nieprawid³owoœciach	(tablica	4).
Fabrycznie	ustawiony	jest	algorytm	regulacji	za³¹cz-wy³¹cz	z	histerez¹	
podan¹	w	tablicy	2.

Zmiana wartości zadanej 
Wartoœć	zadana	 jest	wyœwietlana	po	naciœniêciu	przycisku	 	 lub	

,	œwieci	wtedy	dioda	SP.	Aby	zmienić	wartoœć	zadan¹	należy	po-
nownie	nacisn¹ć	przycisk	 	lub	 	(rys.	6).	Rozpoczêcie	zmia-
ny	 sygnalizowane	 jest	 migaj¹c¹	 kropk¹	 wyœwietlacza.	 Now¹	 wartoœć	
zadan¹	należy	zaakceptować	przyciskiem	 	w	czasie	30	sekund	
od	 ostatniego	 naciœniêcia	 przycisku	 	 lub	 	 w	 przeciwnym	
wypadku	regulator	przejdzie	do	wyœwietlania	wartoœci	mierzonej	z	usta-
wion¹	poprzednio	wartoœci¹	zadan¹.

Rys. �. Zmiana wartości zadanej.

6. Obsługa

Obs³uga	regulatora	jest	przedstawiona	na	rys.	7.
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6.1. Programowania parametrów regulatora

Wciœniêcie	i	przytrzymanie	przez	oko³o	2	sekundy	przycisku	 	po-

woduje	wejœcie	do	matrycy	programowania.	Matryca	programowania	

może	być	zabezpieczona	kodem	dostêpu.	W	przypadku	podania	nie-

prawid³owej	wartoœci	kodu	możliwe	jest	tylko	przejrzenie	ustawień	-	bez	

możliwoœci	zmiany.

Rys.	 8	 przedstawia	 matrycê	 przejœć	 w	 trybie	 programowania.	 Prze-

chodzenie	pomiêdzy	poziomami	dokonuje	siê	za	pomoc¹	przycisków	

	lub	 	a	wybór	poziomu	za	pomoc¹	przycisku	 .	Po	

wybraniu	 poziomu	 przechodzenie	 pomiêdzy	 parametrami	 dokonuje	

siê	za	pomoc¹	przycisków	 	lub	 .	W	celu	zmiany	nastawy	

parametru	należy	postêpować	wg	punktu	6.3.	W	celu	wyjœcia	z	wybra-

nego	 poziomu	 należy	 przechodzić	 pomiêdzy	 parametrami	 aż	 pojawi	

siê	symbol	[.	.	.]	i	wcisn¹ć	przycisk	 .	Aby	wyjœć	z	matrycy	pro-

gramowania	do	normalnego	trybu	pracy	należy	przechodzić	pomiêdzy	

poziomami	aż	pojawi	siê	symbol	[.	.	.]	i	wcisn¹ć	przycisk	 .

Niektóre	 parametry	 regulatora	 mog¹	 być	 niewidoczne	 –	 uzależnione	

jest	to	od	bież¹cej	konfiguracji.	Opis	parametrów	zawiera	tablica	1.	Po-

wrót	do	normalnego	trybu	pracy	nastêpuje	automatycznie	po	up³ywie	

30	sekund	od	ostatniego	naciœniêcia	przycisku.
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6.3. Zmiana nastawy

Zmianê	 nastawy	 parametru	 rozpoczyna	 siê	 po	 naciœniêciu	 przycisku	

	 podczas	 wyœwietlania	 nazwy	 parametru.	 Przyciskami	 		

i	 	dokonuje	siê	wyboru	nastawy,	a	przyciskiem	 	akceptu-

je.	Anulowanie	zmiany	nastêpuje	po	 jednoczesnym	naciœniêcie	przy-

cisków	 	 i	 	 lub	automatycznie	po	up³ywie	30	sekund	od	

ostatniego	 naciœniêcia	 przycisku.	 Sposób	 zmiany	 nastawy	 pokazano	

na	rys.	9.

Rys. �. Zmiana nastawy parametrów liczbowych i tekstowych.

6.4. Opis parametrów
Listê	parametrów	w	menu	przedstawiono	w	tablicy	1.
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Lista parametrów konfiguracji Tablica �
Symbol

parametru
Opis	parametru

Nastawa	
fabryczna

Zakres	zmian	para-
metru

inp	–	Parametry	wejœcia

dp
Pozycja	punku	dziesiêt-
nego 1-dp

0_dp:	bez	miejsca	
dziesiêtnego

1_dp:	1	miejsce		
																				dziesiêtne

shif
Przesuniêcie	wartoœci	
mierzonej

0,0 -99,9...99,9°C

outp	–	Parametry	wyjœcia

out Konfiguracja	wyjœcia y

off:	regulacja	wy³¹-
czona

 Y:	sygna³	steruj¹cy

AHi:	alarm	bezwzglêd-
ny	górny

Alo:	alarm	bezwzglêd-
ny	dolny

dwHi:	alarm	wzglêdny	
górny

dwlo:	alarm	wzglêdny	
dolny

dwin:	alarm	wzglêdny	
wewnêtrzny

dwou:	alarm	wzglêdny	
zewnêtrzny

ctrl	–	Parametry	regulacji	1)

alg Algorytm	regulacji oNof

oNof:	algorytm	regula-
cji	za³¹cz-wy-
³¹cz

pid:	algorytm	regulacji		
														PID

type Rodzaj	regulacji inu

dir:	regulacja	wprost		
(ch³odzenie)

inu:	regulacja	rewersyj-
na	(grzanie)

Hy Histereza	4) HY_FABR	6) 0,2...99,9°C
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pid	–	Parametry	PID	2)

pb Zakres	proporcjonalnoœci PB_FABR	6) 0,1...999,9°C

ti Sta³a	czasowa	ca³kowania 300 0...9999	s

td
Sta³a	czasowa	różniczko-
wania

60,0 0...999,9	s

y0
Korekta	sygna³u	
steruj¹cego	dla	regulacji	
typu	P	lub	PD

0,0 0...100,0%

to Okres	impulsowania 20,0 0,5...99,9	s

alar	–	Parametry	alarmów	3)

aLsp
Wartoœć	zadana	dla	alarmu	
bezwzglêdnego

0,0 MIN...MAX	6)

aLdu
Odchy³ka	od	wartoœci	
zadanej	dla	alarmu	wzglêd-
nego

0,0 -199,9...199,9°C

aLHy Histereza	dla	alarmu 2,0 0,2...99,9°C

spp	–	Parametry	wartoœci	zadanej

spl
Dolne	ograniczenie	nasta-
wy	wartoœci	zadanej

-199,0 MIN...MAX	6)

spH
Górne	ograniczenie	nasta-
wy	wartoœci	zadanej

850,0 MIN...MAX	6)

serp	–	Parametry	serwisowe

seCU Kod	dostêpu	5) 0 0...9999

sTfn Funkcja	samostrojenia on
off:	zablokowana

on:	dostêpna

1)	Grupa	parametrów	widoczna	tylko	przy	ustawieniu	wyjœcia	na	sygna³	steruj¹cy.
2)	Grupa	parametrów	widoczna	tylko	przy	ustawieniu	algorytmu	regulacji	na	PID.
3)	Grupa	parametrów	widoczna	tylko	przy	ustawieniu	wyjœcia	na	jeden	z	alarmów.
4)	Parametr	widoczny	tylko	przy	ustawieniu	algorytmu	regulacji	na	za³¹cz-wy³¹cz.
5)	Parametr	ukryty	w	trybie	przegl¹dania	parametrów	tylko	do	odczytu.
6)	Patrz	tablica	2.
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7. REGULACJA

7.1. Regulacja załącz-wyłącz
Gdy	nie	jest	wymagana	duża	dok³adnoœć	regulacji	temperatury,	zw³asz-
cza dla obiektów o dużej stałej czasowej i niewielkim opóźnieniu, można 
stosować	regulacjê	za³¹cz-wy³¹cz	z	histerez¹.	Zaletami	tego	sposobu	
regulacji	jest	prostota	i	niezawodnoœć,	wad¹	jest	natomiast	powstawa-
nie	oscylacji,	nawet	przy	ma³ych	wartoœciach	histerezy.

Rys. �0. Sposób działania wyjścia typu grzanie  
dla regulacji załącz-wyłącz

Parametry	uzależnione	od	zakresu	pomiarowego	 tablica	2

czujnik MIN MAX PB_FABR HY_FABR

termorezystor	Pt100	 -50...100°C -50,0 100,0 15,0 1,1
termorezystor	Pt100	 0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termorezystor	Pt100	 0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement	typu	J	 0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termoelement	typu	J	 0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement	typu	J	 0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement	typu	K	 0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement	typu	K	 0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement	typu	K	 0...1300°C 0 1300 45,0 9,1
termoelement	typu	S	 0...1600°C 0 1600 50,0 11,2
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7.2. Innowacyjny algorytm SMART PID
Gdy	wymagana	jest	wysoka	dok³adnoœć	regulacji	temperatury	należy	
wykorzystać	algorytm	PID.	Zastosowany	innowacyjny	algorytm	SMART	
PID	 charakteryzuje	 siê	 zwiêkszon¹	 dok³adnoœci¹	 dla	 rozszerzonego	
zakresu	klas	obiektów	regulacji.
Dostrojenie	 regulatora	 do	 obiektu	 polega	 na	 automatycznym	 dobra-
niu	parametrów	PID	za	pomoc¹	funkcji	samostrojenia,	lub	na	rêcznym	
ustawieniu	 wartoœci	 cz³onu	 proporcjonalnego,	 ca³kuj¹cego	 i	 różnicz-
kuj¹cego.

7.2.1. Samostrojenie
Regulator	 ma	 funkcjê	 doboru	 nastaw	 PID.	 Nastawy	 te	 zapewniaj¹		
w	wiêkszoœci	przypadków	optymaln¹	regulacjê.
Aby	 rozpocz¹ć	 samostrojenie	 należy	 przejœć	 do	 komunikatu	 tune	

(zgodnie	z	rys.	7)	oraz	przytrzymać	przycisk	 	przez	co	najmniej		
2	sek.	Jeżeli	algorytm	regulacji	jest	ustawiony	na	za³¹cz-wy³¹cz	lub	funk-
cja	samostrojenia	jest	zablokowana	to	komunikat	tune	jest	ukryty.
Migaj¹cy	symbol	AT	informuje	o	aktywnoœci	funkcji	samostrojenia.	Czas	
trwania	 samostrojenia	 zależy	 od	 w³aœciwoœci	 dynamicznych	 obiektu		
i	może	trwać	maksymalnie	10	godzin.	W	trakcie	samostrojenia	lub	bez-
poœrednio	po	niej	mog¹	powstać	przeregulowania,	dlatego	należy	na-
stawić	mniejsz¹	wartoœć	zadan¹,	o	ile	to	możliwe.
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Proces	samostrojenia	zostanie	przerwany	bez	obliczenia	nastaw	PID,	
jeżeli	wyst¹pi	zanik	zasilania	regulatora	lub	zostanie	naciœniêty	przycisk	

	.	W	takim	przypadku	zostanie	rozpoczêta	regulacja	z	bież¹cymi	
nastawami	PID.
Jeżeli	eksperyment	samostrojenia	nie	zostanie	zakończony	sukcesem	
to	zostanie	wyœwietlony	kod	b³êdu	wg	tablicy	3.

Kody	b³êdów	dla	samostrojenia	 	Tablica	3

Kod błędu Przyczyna Postępowanie

eS01
Wybrana	zosta³a	regulacja	P	
lub	PD.

Należy	wybrać	regulacjê	PI,	
PID,	czyli	cz³on	TI	musi	być	
wiêkszy	od	zera.

eS03
Zosta³	naciœniêty	przycisk	

	.

eS04
Zosta³	przekroczony	maksy-
malny	czas	trwania	samostro-
jenia.

Sprawdzić,	czy	jest	prawid-
³owo	umiejscowiony	czujnik	
temperatury,	czy	wartoœć	
zadana	nie	jest	ustawiona	za	
wysoko	dla	danego	obiektu.eS05

Zosta³	przekroczony	czas	
oczekiwania	na	prze³¹czenie.

eS06
Zosta³	przekroczony	zakres	
pomiarowy	wejœcia.

Zwrócić	uwagê	na	sposób	
do³¹czenia	czujnika.	Nie	do-
puœcić,	aby	przeregulowanie	
doprowadzi³o	do	przekro-
czenia	zakresu	pomiarowego	
wejœcia.

eS20

Obiekt	bardzo	nieliniowy,	unie-
możliwiaj¹cy	uzyskanie	po-
prawnych	wartoœci	parametrów	
PID	lub	nast¹pi³o	zak³ócenie.

Przeprowadzić	ponownie	
samostrojenie.	Jeżeli	to	nie	
pomoże	dobrać	parametry	
PID	rêcznie.

eS01

eS03

eS04

eS05

eS06

eS20
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7.2.2. Sposób postępowania w przypadku niezado-
walającej regulacji PID

Parametry	PID	najlepiej	jest	dobierać,	zmieniaj¹c	wartoœć	na	dwa	razy	
wiêksz¹	 lub	 dwa	 razy	 mniejsz¹.	 Podczas	 zmian	 należy	 kierować	 siê	
nastêpuj¹cymi	zasadami.

a) Wolna odpowiedź skoku:
–	 zmniejszyć	zakres	proporcjonalnoœci,
–	 zmniejszyć	czas	ca³kowania	i	różniczkowania.

b)	Przeregulowania
–	 zwiêkszyć	zakres	proporcjonalnoœci,
–	 zwiêkszyć	czas	różniczkowania.

c)	Oscylacje
–	 zwiêkszyć	zakres	proporcjonalnoœci,
–	 zwiêkszyć	czas	ca³kowania,
–	 zmniejszyć	czas	różniczkowania.

d)	Niestablinoœć
–	 zwiêkszyć	czas	ca³kowania.

8. ALARMY

Wyjœcie	 regulatora	można	skonfigurować	 jako	alarmowe.	W	 tym	celu	
parametr	out	 należy	 ustawić	 jako	 jeden	 z	 alarmów.	 Dostêpne	 typy	
alarmów	podane	s¹	na	rysunku	11.

bezwzglêdny	górny

(out	=	AHi)
bezwzglêdny	dolny

(out	=	Alo)
wzglêdny	górny
(out	=	dwHi)

wzglêdny	dolny
(out	=	dwHi)
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wzglêdny	dolny
(out	=	dwlo)

wzglêdny		
wewnêtrzny

(out	=	dwin)

wzglêdny		
zewnêtrzny

(out	=	dwou)

Rys.��. Rodzaje alarmów

Wartoœć	zadana	dla	alarmów	bezwzglêdnych	jest	to	wartoœć	okreœlona	
przez	parametr	aLsp,	a	dla	alarmów	wzglêdnych	jest	to	odchy³ka	od	
wartoœci	zadanej	-	parametr	aLdu.	Histereza	alarmu,	czyli	strefa	wokó³	
wartoœci	zadanej,	w	której	stan	wyjœcia	nie	jest	zmieniany	jest	okreœlona	
przez	parametr	aLHy.

9. FUNKCJE DODATKOWE

9.1. Wyświetlanie sygnału sterującego

Po	naciœniêciu	przycisku	 	na	wyœwietlaczu	wyœwietlana	jest	war-

toœć	sygna³u	steruj¹cego	(0…100%).	Na	pierwszej	cyfrze	wyœwietlany	

jest	znak	h.	Sygna³	steruj¹cy	może	zostać	wyœwietlony,	gdy	parametr	

out	ustawiony	jest	na	y.

9.2. Regulacja ręczna

Regulacja	rêczna	daje	możliwoœć	m.in.	identyfikacji,	testowania	obiek-

tu,	czy	sterowania	nim	po	uszkodzeniu	czujnika.

wzglêdny	dolny
(out	=	dwlo)
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Wejœcie	 do	 trybu	 regulacji	 rêcznej	 nastêpuje	 po	 przytrzymaniu	 przy-

cisku	 	 podczas	 wyœwietlania	 sygna³u	 steruj¹cego.	 Regulacja	

rêczna	sygnalizowana	jest	pulsowaniem	diody	z	symbolem	 .	Regu-

lator	przerywa	regulacjê	automatyczn¹	i	rozpoczyna	rêczne	sterowanie	

wyjœciem.	Na	wyœwietlaczu	jest	wartoœć	sygna³u	steruj¹cego,	poprze-

dzona	symbolem	h.

Dla	regulacji	za³¹cz-wy³¹cz	–	sygna³	steruj¹cy	można	ustawiać	przyci-

skami	 	i	 	na	0%	lub	100%.

Dla	 regulacji	 PID	 –	 sygna³	 steruj¹cy	 można	 ustawiać	 przyciskami	

	i	 	na	dowoln¹	wartoœć	z	zakresu	0,0…100%.

Wyjœcie	do	trybu	normalnej	pracy	nastêpuje	po	 jednoczesnym	naciœ-

niêciu	przycisków	 	i	 	.

9.3. Nastawy fabryczne

Nastawy	fabryczne	można	przywrócić	przytrzymuj¹c	podczas	za³¹cza-

nia	zasilania	przyciski	 	i	 	do	momentu,	gdy	na	wyœwietla-

czu	pojawi	siê	napis	fabr.
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10. SYGNALIZACJA B£ÊDÓW

Komunikaty znakowe sygnalizujące nieprawidłową  
pracę regulatora  Tablica �

Kod błędu
(górny wy-
świetlacz)

Przyczyna Postępowanie

Przekroczenie	zakresu	
pomiarowego	w	dó³	lub	
brak	termorezystora

Sprawdzić,	czy	typ	wybranego	
czujnika	jest	zgodny	z	pod³¹czo-
nym;	sprawdzić,	czy	wartoœci	
sygna³ów	wejœciowych	mieszcz¹	
siê	w	odpowiednim	zakresie	–	jeœli	
tak,	to	sprawdzić	czy	nie	nast¹-
pi³o	zwarcie	termorezystora	lub	
termoelement	nie	zosta³	odwrotnie	
pod³¹czony

Przekroczenie	zakresu	
pomiarowego	w	górê	
lub	przerwa	w	obwodzie	
czujnika

Sprawdzić,	czy	typ	wybranego	
czujnika	jest	zgodny	z	pod³¹czo-
nym;	sprawdzić,	czy	wartoœci	
sygna³ów	wejœciowych	mieszcz¹	
siê	w	odpowiednim	zakresie	–	jeœli	
tak,	to	sprawdzić	czy	nie	nast¹pi³o	
przerwa	w	obwodzie	czujnika

Rozkalibrowane	wejœcie

Pod³¹czyć	ponownie	zasilanie	
regulatora,	gdy	to	nie	pomoże		
skontaktować	siê	z	najbliższym	
serwisem.

B³¹d	konfiguracji	regu-
latora

Pod³¹czyć	ponownie	zasilanie	
regulatora,	gdy	to	nie	pomoże		
skontaktować	siê	z	najbliższym	
serwisem.

eRee

eRad
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11.  DANE TECHNICZNE

Sygna³y	wejœciowe	wg	tablicy	5

Sygnały wejściowe oraz zakresy pomiarowe dla wejść Tablica �

typ czujnika zakres błąd podstawowy
czujnik	termorezystancyjny	(wg	PN-EN	60751+A2:1997),	pr¹d	pomiarowy	
0,25	mA

Pt100*)

-50...100 ±0,8

0...250 ±1,3

0...600 ±3,0

czujnik	termolektryczny	typu	J	(wg	PN-EN	60584-1:1997)

Fe-CuNi

0...250 ±2,0

0...600 ±3,0

0...900 ±4,0

czujnik	termolektryczny	typu	K	(wg	PN-EN	60584-1:1997)

NiCr-NiAl

0...600 ±3,0

0...900 ±4,0

0...1300 ±6,0

czujnik	termolektryczny	typu	S	(wg	PN-EN	60584-1:1997)

PtRh10-Pt 0...1600 ±8,0

*)	Rezystancja	linii	czujnika	<10	W/przewód;	po³¹czenie	należy	wykonać	przewo-
dami	o	jednakowym	przekroju	i	d³ugoœci

Czas pomiaru 	 0,33	s

Wykrywanie błędu w obwodzie pomiarowym:
-	termoelement,	Pt100	 przekroczenie	zakresu		
	 pomiarowego
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Rodzaje wyjść:
- przekaźnikowe beznapięciowe  styk przełączny, obciążalność 	
	 5	A/230	V,
-	binarne	napiêciowe	 napiêcie	6	V,	rezystancja	ograni-	
	 czaj¹ca	pr¹d	10	W

Sposób działania wyjść:
-	rewersyjne		 dla	grzania
-	wprost		 dla	ch³odzenia

Znamionowe warunki użytkowania: 
-	napiêcie	zasilania		 230	V	a.c.	±10%
-	czêstotliwoœć	napiêcia	zasilania	 50/60	Hz
-	temperatura	otoczenia		 0...23...50°C	
-	temperatura	przechowywania		 -20...+70°C
-	wilgotnoœć	wzglêdna	powietrza		 <	85%	(bez	kondensacji	pary		
	 													wodnej)
-	zewnêtrzne	pole	magnetyczne		 <	400	A/m	
-	czas	wstêpnego	nagrzewania		 30	min
-	po³ożenie	pracy		 dowolne

Pobór mocy 	 <	4	VA	

Masa	 <	0,25	kg

Stopień ochrony zapewniany  
przez obudowę	 wg	PN-EN	605291)

-	od	strony	p³yty	czo³owej	 IP	65
-	od	strony	zacisków		 IP	20

Błędy dodatkowe w znamionowych  
warunkach użytkowania spowodowane:
-	kompensacj¹	zmian	temperatury	

spoin	odniesienia	termoelementu	 £	2°C,
-	zmian¹	rezystancji	linii	czujnika	

termorezystancyjnego	 £	50%	wartoœci	b³êdu		
	 podstawowego
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-	zmian¹	temperatury	otoczenia	 £	100%	b³êdu	podstawo	
	 wego/10	K.

Wymagania bezpieczeństwa wg PN-EN 61010-11)

-	izolacja	pomiêdzy	obwodami	 podstawowa,
-	kategoria	instalacji	 III,
-	stopień	zanieczyszczenia	 2,
-	maksymalne	napiêcie	pracy		

wzglêdem	ziemi:
-	dla	obwodu	zasilania,	wyjœcia	 300	V
-	dla	obwodów	wejœciowych	 50	V

-	wysokoœć	npm	 poniżej	2000	m,

Kompatybilność elektromagnetyczna
-	odpornoœć	na	zak³ócenia		

elektromagnetyczne	 wg	normy	PN-EN	61000-6-2
-	emisja	zak³óceń		

elektromagnetycznych	 wg	normy	PN-EN	61000-6-4
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 Regulator RE71 - XX X XX X X

Wejście:
termorezystor	Pt100	 	(-50...100°C)	................. 01
termorezystor	Pt100	 	(0...250°C)	................. 02
termorezystor	Pt100	 	(0...600°C)	................. 03
termoelement	J	(Fe-CuNi)		 	(0...250°C)	................. 04
termoelement	J	(Fe-CuNi)		 	(0...600°C)	................. 05
termoelement	J	(Fe-CuNi)		 	(0...900°C)	................. 06
termoelement	K	(NiCr-NiAl)		 	(0...600°C)	................. 07
termoelement	K	(NiCr-NiAl)		 	(0...900°C)	................. 08
termoelement	K	(NiCr-NiAl)		 	(0...1300°C)	................. 09
termoelement	S	(PtRh10-Pt)			(0...1600°C)	................. 10

Wyjście:
przekaźnik 	............................................................................1
binarne	0/6	V	do	sterowania	SSR		.........................................2

Wykonanie:
standardowe		............................................................................... 	00
specjalne*		................................................................................... 	XX

Wersja językowa:
polska		.....................................................................................................P
angielska		................................................................................................E
inna*		.......................................................................................................X

Próby odbiorcze:
bez	wymagań	dodatkowych		............................................................................0
z	dodatkowym	atestem	Kontroli	Jakoœci		..........................................................1
wg	uzgodnień	z	odbiorc¹*		...............................................................................X

12. KOD WYKONAÑ

Sposób	kodowania	podano	w	tablicy	6.

Rodzaje	wykonań	i	sposób	zamawiania	 Tablica	6

*	tylko	po	uzgodnieniu	z	Producentem
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RE71-07A

Lubuskie Zak³ady Aparatów  Elektrycznych LUMEL S.A.
ul. Sulechowska 1, 65-022 Zielona Góra
http://www.lumel.com.pl

Dzia³ Sprzeda¿y Krajowej
Informacja techniczna: tel. 068 329 51 80, 068 329 52 60, 068 329 53 06,  
       068 3295 374
 e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Przyjmowanie zamówieñ: tel. 068 329 52 07, 068 329 52 09, 068 329 52 91,
 068 329 53 41, 068 329 53 73,
 fax 068 325 56 50


