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1. ZASTOSOWANIE

Regulator RE71 jest przeznaczony do regulacji temperatury w przemysle
tworzyw sztucznych, przemysle spozywczym, suszarnictwie i wszedzie
tam, gdzie zachodzi konieczno$¢ stabilizacji zmian temperatury. Wspot-
pracuje bezposrednio z czujnikami typu rezystancyjnego lub termoelek-
trycznego.

Regulator ma jedno wyjscie umozliwiajace regulacje dwustawng oraz
sygnalizacje alarmow. Regulacja dwustawna jest wg algorytmu PID lub
zatacz-wytacz. Wyjscie przekaznikowe jest o konfiguracji zwierno-roz-
wiernej i pozwala na bezposrednie sterowanie obiektéw nieduzej mocy.
W regulatorze zostat zaimplementowany innowacyjny algorytm SMART
PID.

2. ZESTAW REGULATORA

W sktad zestawu regulatora wchodza:

T.regulator ..o 1 szt.

2. wtyk z 6 zaciskami Srubowymi .......... 1 szt.

3. wtyk z 8 zaciskami $rubowymi .......... 1 szt.

4. uchwyt do mocowania w tablicy ....... 4 szt. @
5.uszczelka.....ccoooiiiiiiiii

6. instrukcja obstugi .......coooeviiiiiii

7. karta gwarancyjna




3. WYMAGANIA PODSTAWOWE,
BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania regulator odpowiada

wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

e montazu i instalacji potaczen elektrycznych powinna dokonac¢
osoba z uprawnieniami do montazu urzadzen elektrycznych,

® przed zataczeniem regulatora nalezy sprawdzi¢ poprawnosc
potaczen,

* przed zdjeciem obudowy regulatora nalezy wytaczy¢ jego zasilanie
i odtaczy¢ obwody pomiarowe,

e zdjecie obudowy regulatora w trakcie trwania umowy gwarancyjne;j
powoduje jej uniewaznienie,

e Urzadzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywania w prze-
mystowych elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych,

* w instalacji budynku powinien by¢ wytacznik lub wytgcznik auto-
matyczny, umieszczony w poblizu urzgdzenia, tatwo dostgpny dla
operatora i odpowiednio oznakowany.

4. MONTAZ

4.1. Instalowanie regulatora

Przymocowac regulator do tablicy czterema uchwytami srubowymi
wg rys. 1. Otwor w tablicy powinien mie¢ wymiary 45+0.6 x 45+0.6 mm,
Grubos¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice, nie moze przekraczaé
15 mm.




Rys. 1. Mocowanie regulatora

Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.
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Rys. 2. Wymiary regulatora




4.2. Podfaczenia elektryczne

Regulator ma dwie listwy roztgczne z zaciskami srubowymi. Jedna li-
stwa umozliwia przytaczenie zasilania i wyjscia przewodem o przekroju
do 2,5 mm?, druga listwa umozliwia przytaczenie sygnatéw wejscio-
wych przewodem do 1,5 mm?.

Sygnaly —
wejsciowe ———

Rys. 3. Widok listew podtaczeniowych regulatora.
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Rys. 4. Podfgczenie sygnatow wejsciowych.
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Rys. 5. Podtaczenie zasilania i obwodu obcigzenia




4.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zaktdcenia elektro-
magnetyczne powinno sig przestrzegac nastgpujacych zasad:

nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajacych
zaktocenia impulsowe i nie stosowac wspolnych z nimi obwodéw
uziemiajacych,

stosowac filtry sieciowe,

przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny byc¢
skrecone parami, a dla czujnikéw oporowych w potgczeniu
tréjprzewodowym skrecane z przewodow o tej samej dtugosci,
przekroju i rezystancji oraz prowadzone w ekranie jw.,

wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione lub podtgczone do prze-
wodu ochronnego, jednostronnie jak najblizej regulatora,

stosowac ogodlng zasadg, ze przewody wiodace rozne sygnaty
powinny by¢ prowadzone w jak najwigkszej odlegtosci od siebie
(nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie tych wigzek wykonywane jest
pod katem 90°.




5. ROZPOCZECIE PRACY

Po zataczeniu zasilania regulator wykonuje test wyswietlacza, wy-
$wietla napis ~ &€ 7 {, wersje programu, a nastepnie wy$wietla warto$é
mierzong. Na wyswietlaczu moze by¢ komunikat znakowy informujacy
o nieprawidtowosciach (tablica 4).

Fabrycznie ustawiony jest algorytm regulacji zatacz-wytacz z histereza
podang w tablicy 2.

Zmiana wartosci zadanej

Warto$¢ zadana jest wyswietlana po nacisnigciu przycisku (W  lub
(&), Swieci wtedy dioda SP. Aby zmieni¢ wartoé¢ zadang nalezy po-
nownie nacisna¢ przycisk _w_Jlub (_a ) (rys. 6). Rozpoczegcie zmia-
ny sygnalizowane jest migajacg kropka wyswietlacza. Nowg wartos¢
zadang nalezy zaakceptowac przyciskiem w czasie 30 sekund
od ostatniego naciénigcia przycisku (w ) lub [ & ) w przeciwnym
wypadku regulator przejdzie do wyswietlania warto$ci mierzonej z usta-
wiong poprzednio wartoscig zadang.

1 1
. 3 ? ; = o[ o
wartos¢ S I @ S 1 warto$¢
mierzona o 3 UL zadana
ST §T
© = (¢}
Lo = akzcrﬁipati;]a — = \Sygnalizacja
= = &) = (&) (&) | zmiany
A A
{

\

aby zmieni¢ wartos¢ zadang nacisnij jeden z przyciskow

Rys. 6. Zmiana wartosci zadanej.

6. Obstuga

Obstuga regulatora jest przedstawiona na rys. 7.
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6.1. Programowania parametrow regulatora

Wecisnigcie i przytrzymanie przez okoto 2 sekundy przycisku po-
woduje wejscie do matrycy programowania. Matryca programowania
moze by¢ zabezpieczona kodem dostepu. W przypadku podania nie-
prawidtowej wartosci kodu mozliwe jest tylko przejrzenie ustawien - bez
mozliwosci zmiany.

Rys. 8 przedstawia matryce przejs¢ w trybie programowania. Prze-
chodzenie pomigdzy poziomami dokonuje sig za pomocg przyciskow
(W ) lub (_a ) a wybdr poziomu za pomocg przycisku (<= J. Po
wybraniu poziomu przechodzenie pomigdzy parametrami dokonuje
sie za pomoca przyciskow (™ ) jub C ) W celu zmiany nastawy
parametru nalezy postgpowac wg punktu 6.3. W celu wyjscia z wybra-
nego poziomu nalezy przechodzi¢ pomigdzy parametrami az pojawi
sig symbol [. . .] i wcisng¢ przycisk (<= ]. Aby wyjs¢ z matrycy pro-
gramowania do normalnego trybu pracy nalezy przechodzi¢ pomigdzy
poziomami az pojawi sig symbol [. . .]i wcisngé przycisk (<= ).
Niektore parametry regulatora mogg by¢ niewidoczne — uzaleznione
jest to od biezacej konfiguracji. Opis parametrow zawiera tablica 1. Po-
wrot do normalnego trybu pracy nastepuje automatycznie po uptywie
30 sekund od ostatniego nacisnigcia przycisku.

12



6.2. Matryca programowania
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6.3. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po nacisnieciu przycisku
podczas wyswietlania nazwy parametru. Przyciskami (W )
i (_a ) dokonuije sie wyboru nastawy, a przyciskiem akceptu-
je. Anulowanie zmiany nastepuje po jednoczesnym nacisniecie przy-
ciskéw (W )i (_a ) lub automatycznie po uptywie 30 sekund od
ostatniego nacisnigcia przycisku. Sposéb zmiany nastawy pokazano
narys. 9.

=)&)

rozpoczecie > anulowanie
zmian . zmian
—>
. > akceptacja

=

zmniejszenie  zwigkszenie
warto$ci wartosci

. =)&)
rozpoczecie anulowanie

N > .
zmian zmian

O n.o F akceptacja

QO
& @&

poprzedni nastepny
parametr parametr

Rys. 9. Zmiana nastawy parametrow liczbowych i tekstowych.

6.4. Opis parametréw

Liste parametrow w menu przedstawiono w tablicy 1.
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Lista parametrow konfiguracji Tablica 1
Symbol . Nastawa Zakres zmian para-
Opis parametru
parametru fabryczna metru
P Parametry wejscia
o . bez miejsca
O.P Pozycja punku dziesiet- !- O'P dziesigtnego
nego !_dP: 1 miejsce
dziesigtne
S h ‘F Pr_zesunle_me wartosci 0.0 -99.9..99.9°C
mierzonej
outP — Parametry wyjécia
ofF: regulacja wyta-
czona
: sygnat sterujacy
RH' . alarm bezwzgled-
ny gorny
RL O alarm bezwzgled-
ny dolny
(=YX & Konfiguracja wyjscia Y dukH : alam wzgledny
goérny
dul o alarm wzgledny
dolny
cue M alarm wzgledny
wewnegtrzny
duou: alam wzgledny
zewngtrzny
cerl — Parametry regulaciji 1)
onofF: algorytm regula-
_ cji zatacz-wy-
R:_ ,’_, Algorytm regulacji onoF facz
P g algorytm regulacji
PID
= regulacja wprost
htodzeni
& ’_-,'PE Rodzaj regulaciji Y] (chtodzenie)
1M regulacja rewersyj-
na (grzanie)
- ’.'l' Histereza ¥ HY_FABR 6) 0,2..99,9°C

15



P.d- Parametry PID 2)

Pb Zakres proporcjonalnosci PB_FABR 6) 0,1...999,9°C
t ' Stata czasowa catkowania 300 0...9999 s
t d Statg czasowa rézniczko- 60,0 0..999.9 s
wania
ﬂ Korekta sygnatu
EI'U sterujgcego dla regulaciji 0,0 0...100,0%
typu P lub PD
o Okres impulsowania 20,0 05..999s
RL A — Parametry alarméw 3)
[] Warto$¢ zadana dla alarmu 6)
RL- 5 P bezwzglednego 00 MIN...MAX
' Odchytka od wartosci
RL.dU zadanej dla alarmu wzgled- 0,0 -199,9...199,9°C
nego
FH_H ’_-,' Histereza dla alarmu 2,0 0,2...99,9°C
5PP _ Parametry warto$ci zadanej
[] Dolne ograniczenie nasta- R 6)
5 p‘- wy wartosci zadanej 199.0 MIN...MAX
Gorne ograniczenie nasta- 6
S PH wy wartosci zadanej 850.0 MIN...MAX )
SEFP Parametry serwisowe
S E .’: U Kod dostepu ) 0 0...9999

SEFA

Funkcja samostrojenia

on

OFF: zablokowana
O dostgpna

1) Grupa parametréw widoczna tylko przy ustawieniu wyjécia na sygnat sterujacy.
2) Grupa parametrow widoczna tylko przy ustawieniu algorytmu regulacji na PID.
3) Grupa parametrow widoczna tylko przy ustawieniu wyjscia na jeden z alarmoéw.
4) Parametr widoczny tylko przy ustawieniu algorytmu regulacji na zatacz-wytacz.

5) Parametr ukryty w trybie przegladania parametréw tylko do odczytu.
6) Patrz tablica 2.

16




Parametry uzaleznione od zakresu pomiarowego tablica 2

czujnik MIN MAX | PB_FABR | HY_FABR

termorezystor Pt100  -50...100°C | -50,0 | 100,0 15,0 1.1

termorezystor Pt100  0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termorezystor Pt100  0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu J  0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termoelement typu J  0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu J  0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement typu K 0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu K 0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement typu K 0...1300°C 0 1300 45,0 9,1

termoelement typu S 0...1600°C 0 1600 50,0 11,2

7. REGULACJA

7.1. Regulacja zatgcz-wytgcz

Gdy nie jest wymagana duza doktadnos¢ regulacji temperatury, zwtasz-
cza dla obiektéw o duzej statej czasowej i niewielkim opdznieniu, mozna
stosowac regulacje zatacz-wytacz z histereza. Zaletami tego sposobu
regulacji jest prostota i niezawodnos$¢, wadg jest natomiast powstawa-

nie oscylacji, nawet przy matych wartosciach histerezy.

wyjscie
4 ; HY
zatgczone
A 4
A
wytgczone | ---ooeeeeeeeee ‘
cp wartosé

mierzona

Rys. 10. Sposob dziatania wyjscia typu grzanie
dla regulacji zatacz-wytacz
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7.2. Innowacyjny algorytm SMART PID

Gdy wymagana jest wysoka doktadnos¢ regulacji temperatury nalezy
wykorzystac algorytm PID. Zastosowany innowacyjny algorytm SMART
PID charakteryzuje sie zwigkszong doktadnosécig dla rozszerzonego
zakresu klas obiektow regulacii.

Dostrojenie regulatora do obiektu polega na automatycznym dobra-
niu parametrow PID za pomoca funkcji samostrojenia, lub na recznym
ustawieniu wartosci cztonu proporcjonalnego, catkujagcego i réznicz-
kujacego.

7.2.1. Samostrojenie

Regulator ma funkcje doboru nastaw PID. Nastawy te zapewniajg
w wiekszosci przypadkow optymalng regulacje.

Aby rozpocza¢ samostrojenie nalezy przejs¢ do komunikatu &wné
(zgodnie z rys. 7) oraz przytrzymac przycisk przez co najmniej
2 sek. Jezeli algorytm regulacii jest ustawiony na zatacz-wytacz lub funk-
cja samostrojenia jest zablokowana to komunikat £uné jest ukryty.
Migajacy symbol AT informuje o aktywnosci funkcji samostrojenia. Czas
trwania samostrojenia zalezy od wtasciwosci dynamicznych obiektu
i moze trwa¢ maksymalnie 10 godzin. W trakcie samostrojenia lub bez-
posrednio po niej moga powstac przeregulowania, dlatego nalezy na-
stawi¢ mniejsza wartos¢ zadana, o ile to mozliwe.

proces samostrojenia

samostrojenie
zakonczone
sukcesem

NIE

- obliczenie nastaw PID i zapamigtanie ich - przejécie do trybu pracy recznej

w pamigci nieulotnej - na wyswietlaczu jest kod btedu, ktory
- rozpoczecie regulacji PID z nowymi nalezy potwierdzi¢

nastawami

18



Proces samostrojenia zostanie przerwany bez obliczenia nastaw PID,
jezeli wystapi zanik zasilania regulatora lub zostanie nacisniety przycisk
. W takim przypadku zostanie rozpoczeta regulacja z biezacymi
nastawami PID.
Jezeli eksperyment samostrojenia nie zostanie zakorczony sukcesem
to zostanie wyswietlony kod btedu wg tablicy 3.

Kody bteddéw dla samostrojenia

Tablica 3

Kod btedu

Przyczyna

Postgpowanie

Wybrana zostata regulacja P
lub PD.

Nalezy wybra¢ regulacje PI,
PID, czyli czton Tl musi by¢
wigkszy od zera.

Zostat nacisniety przycisk
.

Zostat przekroczony maksy-
malny czas trwania samostro-
jenia.

Zostat przekroczony czas
oczekiwania na przetaczenie.

Sprawdzi¢, czy jest prawid-
towo umiejscowiony czujnik
temperatury, czy warto$c¢
zadana nie jest ustawiona za
wysoko dla danego obiektu.

Zostat przekroczony zakres
pomiarowy wejscia.

Zwréci¢ uwage na sposéb
dotaczenia czujnika. Nie do-
pusci¢, aby przeregulowanie
doprowadzito do przekro-
czenia zakresu pomiarowego
wejscia.

Obiekt bardzo nieliniowy, unie-
mozliwiajacy uzyskanie po-
prawnych wartosci parametrow
PID lub nastgpito zaktécenie.

Przeprowadzi¢ ponownie
samostrojenie. Jezeli to nie
pomoze dobra¢ parametry
PID recznie.
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7.2.2. Sposob postepowania w przypadku niezado-
walajgcej regulacji PID
Parametry PID najlepiej jest dobierac, zmieniajgc warto$¢ na dwa razy
wigkszg lub dwa razy mniejszg. Podczas zmian nalezy kierowac sig
nastepujacymi zasadami.
a) Wolna odpowiedz skoku:
— zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zmniejszy¢ czas catkowania i rézniczkowania.
b) Przeregulowania
— zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zwiekszy¢ czas rozniczkowania.
c) Oscylacje
— zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zwigkszy¢ czas catkowania,
— zmniejszy¢ czas rdézniczkowania.
d) Niestablinos¢
— zwiekszy¢ czas catkowania.

8. ALARMY

Wyjscie regulatora mozna skonfigurowa¢ jako alarmowe. W tym celu
parametr out nalezy ustawi¢ jako jeden z alarméw. Dostgpne typy
alarmow podane sg na rysunku 11.

ALSP ALSP

bezwzgledny gorny bezwzgledny dolny wzgledny gérny  wzgledny dolny
(ouk = RHY) (ouwE =Rlo) (owt =dut ) (ouk =duhH)

20



ke
L. ALd ALg
i?ﬁ du®) 5P ol st Ly o5
Yatau) Atdu Atdu
= [
wzgledny dolny wzgledny dolny wzgledny wzgledny
(out =dulo) (owk =dulo) wewnetrzny zewnetrzny

(0wt =duwr n) (0wt =duou)

Rys.11. Rodzaje alarmdw

Warto$¢ zadana dla alarmow bezwzglednych jest to warto$¢ okreslona
przez parametr AL.5P, a dla alarméw wzglednych jest to odchytka od
wartosci zadanej - parametr AL.dw. Histereza alarmu, czyli strefa wokot
wartosci zadanej, w ktorej stan wyjscia nie jest zmieniany jest okreslona
przez parametr ALHY.

9. FUNKCJE DODATKOWE

9.1. WysSwietlanie sygnatu sterujgcego

Po nacisnieciu przycisku na wyswietlaczu wyswietlana jest war-
to$¢ sygnatu sterujacego (0...100%). Na pierwszej cyfrze wyswietlany
jest znak h. Sygnat sterujgcy moze zosta¢ wyswietlony, gdy parametr
out ustawiony jest na 4.

9.2. Regulacja reczna

Regulacja reczna daje mozliwo$¢ m.in. identyfikacji, testowania obiek-
tu, czy sterowania nim po uszkodzeniu czujnika.
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Wejscie do trybu regulacji recznej nastepuje po przytrzymaniu przy-
cisku podczas wyswietlania sygnatu sterujgcego. Regulacja
reczna sygnalizowana jest pulsowaniem diody z symbolem \“I'JA Regu-
lator przerywa regulacje automatyczng i rozpoczyna reczne sterowanie
wyjsciem. Na wyswietlaczu jest warto$¢ sygnatu sterujgcego, poprze-
dzona symbolem h.

Dla regulacji zatacz-wytacz — sygnat sterujacy mozna ustawiac przyci-
skami (W )i (& Jna0% lub 100%.

Dla regulacji PID — sygnat sterujacy mozna ustawia¢ przyciskami
(w J)i(_a )nadowolng warto$¢ z zakresu 0,0...100%.

Wyijscie do trybu normalnej pracy nastepuje po jednoczesnym nacis-

nigciu przyciskow (W )i (Ca ).

9.3. Nastawy fabryczne

Nastawy fabryczne mozna przywrécic¢ przytrzymujac podczas zatacza-
nia zasilania przyciski (%) i (_4 ) do momentu, gdy na wyswietla-
czu pojawi sig napis FRbr.
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10. SYGNALIZACJA BLEDOW

Komunikaty znakowe sygnalizujace nieprawidtowg
prace regulatora

Tablica 4

Kod btedu
(gorny wy-
Swietlacz)

Przyczyna

Postgpowanie

Przekroczenie zakresu
pomiarowego w dot lub
brak termorezystora

Sprawdzi¢, czy typ wybranego
czujnika jest zgodny z podfaczo-
nym; sprawdzi¢, czy wartosci
sygnatow wejéciowych mieszcza
sie w odpowiednim zakresie — jesli
tak, to sprawdzi¢ czy nie nasta-
pito zwarcie termorezystora lub
termoelement nie zostat odwrotnie
podtaczony

Przekroczenie zakresu
pomiarowego w gore
lub przerwa w obwodzie
czujnika

Sprawdzi¢, czy typ wybranego
czujnika jest zgodny z podtgczo-
nym; sprawdzic¢, czy wartosci
sygnatow wejsciowych mieszczg
sie w odpowiednim zakresie — jesli
tak, to sprawdzi¢ czy nie nastgpito
przerwa w obwodzie czujnika

Rozkalibrowane wejscie

Podtaczy¢ ponownie zasilanie
regulatora, gdy to nie pomoze
skontaktowac sig z najblizszym
serwisem.

Btad konfiguracji regu-
latora

Podtaczy¢ ponownie zasilanie
regulatora, gdy to nie pomoze
skontaktowac sig z najblizszym
serwisem.
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11. DANE TECHNICZNE

Sygnaty wejsciowe wg tablicy 5

Sygnaty wejsciowe oraz zakresy pomiarowe dla wejs¢ Tablica 5
typ czujnika | zakres | btad podstawowy
czujnik termorezystancyjny (wg PN-EN 60751+A2:1997), prad pomiarowy
0,25 mA
-50...100 +0,8
Pt100? 0...250
0...600 +3,0
czujnik termolektryczny typu J (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...250 ,
Fe-CuNi 0...600 ,
0...900 +4,0
czujnik termolektryczny typu K (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...600
NiCr-NiAl 0...900 +4,
0...1300 +6,0
czujnik termolektryczny typu S (wg PN-EN 60584-1:1997)
P1Rh10-Pt 0...1600 | +8,0

) Rezystancja linii czujnika <10 Q /przewdd; potaczenie nalezy wykonac przewo-
dami o jednakowym przekroju i dtugosci

Czas pomiaru 0,33s

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:
- termoelement, Pt100 przekroczenie zakresu
pomiarowego
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Rodzaje wyjsé:
- przekaznikowe beznapigciowe

- binarne napieciowe

Sposob dziatania wyjsé:
- rewersyjne
- wprost

styk przetaczny, obcigzalnos¢
5A/230V,

napiecie 6 V, rezystancja ograni-
czajgca prad 10 Q

dla grzania
dla chtodzenia

Znamionowe warunki uzytkowania:

- napiegcie zasilania

- czestotliwos$e napiecia zasilania
- temperatura otoczenia

- temperatura przechowywania

- wilgotno$¢ wzgledna powietrza

- zewnetrzne pole magnetyczne
- czas wstgpnego nagrzewania
- potozenie pracy

Pobér mocy

Masa

Stopien ochrony zapewniany

przez obudowe

- od strony ptyty czotowe;j

- od strony zaciskow

230V a.c. £10%
50/60 Hz
0...23..50°C
-20...+70°C

< 85% (bez kondensacji pary
wodnej)

< 400 A/m
30 min
dowolne

<4 VA
<0,25kg

wg PN-EN 60529 ")
IP 65
IP 20

Btedy dodatkowe w znamionowych
warunkach uzytkowania spowodowane:

- kompensacjg zmian temperatury

spoin odniesienia termoelementu < 2°C,

- zmiang rezystancji linii czujnika
termorezystancyjnego

< 50% wartosci btedu
podstawowego
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- zmiang temperatury otoczenia < 100% btedu podstawo

wego/10 K.
Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1")
- izolacja pomigdzy obwodami podstawowa,
- kategoria instalacji I,
- stopien zanieczyszczenia 2,

- maksymalne napigcie pracy
wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania, wyjscia 300 V
- dla obwoddw wejsciowych 50V
- wysoko$¢ npm ponizej 2000 m,
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
- odpornos¢ na zaktoécenia

elektromagnetyczne wg normy PN-EN 61000-6-2
- emisja zaktdcen
elektromagnetycznych wg normy PN-EN 61000-6-4
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12. KOD WYKONAN

Sposodb kodowania podano w tablicy 6.

Rodzaje wykonarn i sposéb zamawiania Tablica 6

Regulator RE71 - |XX| X |XX | X | X |

Wejscie:

termorezystor Pt100 (
termorezystor Pt100 0...250°C) ..
termorezystor Pt100 0...600°C)

-50...100°C)

(

(

termoelement J (Fe-CuNi) (0...250°C)
(

(

(

[eoNe)

termoelement J (Fe-CuNi) ...600°C)
termoelement J (Fe-CuNi) ...900°C)

o

termoelement K (NiCr-NiAl) 0...600°C) ..

termoelement K (NiCr-NiAl)  (0...900°C) ..

termoelement K (NiCr-NiAl)  (0...1300°C) ..

termoelement S (PtRh10-Pt) (0...1600°C)

Wyjscie:

PrZEKAZNIK ..o 1
binarne 0/6 V do sterowania SSR ............cccooiiiiiiiiiie 2
Wykonanie:

StANAATAOWE ..o 00
SPECIAINE™ ..o XX

Wersja jezykowa:

POISKA ..ttt
angielska
IMNA™ e

Préby odbiorcze:

bez wymagan dodatkOWyCh ...t
z dodatkowym atestem Kontroli Jako$ci
wg uzgodnien Z 0abIOrCa™ ... .....ooiieeeee e

* tylko po uzgodnieniu z Producentem
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